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1 Sicherheit

1.1 Allgemeiner Hinweis

Lesen Sie dieses Dokument aufmerksam durch und machen Sie sich mit der Bedienung des Geréates ver-
traut, bevor Sie es einsetzen. Bewahren Sie dieses Dokument griffbereit und in unmittelbarer Néahe des
Gerats auf, damit Sie oder das Fachpersonal im Zweifelsfalle jederzeit nachschlagen kénnen.

Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Wartung und Aul3erbetriebnahme durfen nur von fachspezifisch quali-
fiziertem Personal durchgefiihrt werden. Das Fachpersonal muss die Betriebsanleitung vor Beginn aller
Arbeiten sorgfaltig durchgelesen und verstanden haben.

Die Haftung und Gewahrleistung des Herstellers fur Schaden und Folgeschéaden erlischt bei bestim-
mungswidriger Verwendung, Nichtbeachten dieser Betriebsanleitung, Einsatz ungeniigend qualifizierten
Fachpersonals sowie eigenméachtiger Veranderung am Gerat.

1.2 Bestimmungsgemale Verwendung

Das Gerét ist ein universell einsetzbares, mikroprozessorgesteuertes Anzeige-, Uberwachungs- und Re-
gelgerat.

Das Gerat besitzt 1 Universaleingang, 2 Relaisausgange sowie eine EASYBus-Schnittstelle. Es kann fur
unterschiedlichste Aufgaben fir Uberwachung und Regelung verwendet werden.

Damit die gewilinschte Funktion erfiillt werden kann, muss das Gerét nach der Installation anhand der vor-
liegenden Anleitung konfiguriert werden. Ungeeignete Konfiguration kann ein Fehlverhalten des Geréates in
der Anwendung zur Folge haben. Die Verantwortung fir eine angemessene Konfiguration liegt beim
Inbetriebnehmer / Betreiber.

Das Gerat darf nur in Schalttafeln oder geeigneten Elektro-Gehausen betrieben werden, in denen jeweils
der Anschlussklemmenbereich ausreichend vor Beriihrung geschitzt ist.

Das Gerat ist fir den Einsatz in industriellen und gewerblichen Bereichen konzipiert.
Die Anwendung im Freien ohne geeignete SchutzmalRnhahmen ist nicht zulassig.

Die Zahlerfunktion ist nicht zur Verbrauchserfassung 0.4. im Sinne der Messgeréaterichtlinie 2014/32/EU zu
verwenden.

Die Sicherheitshinweise sind zu beachten!
Das Gerat enthélt keine Teile, die Sie selber warten oder reparieren kdnnen.

Samtliche in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Vorgange dirfen nur durch ausgebildetes und vom
Betreiber autorisiertes Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Eine andere, dartber hinausgehende Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemalf3. Fir daraus entstehen-
de Schaden haftet der Betreiber des Gerétes.

Hinweis: Durch die Kombination oder Verschaltung mit anderen Apparaten mit CE-Kennzeichnung ent-
steht nicht zwangslaufig ein konformes System. Eine Bewertung zur Einhaltung der Niederspannungsricht-
linie (2014/35/EU) und der EMV-Richtlinie (2014/30/EU) durch den Hersteller des Gesamtprodukts wird
notwendig, gegebenenfalls missen auch noch weitere Richtlinien beachtet werden (z.B. Maschinen-
Richtlinie).

1.3 Qualifiziertes Personal

Montage, elektrische Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Auf3erbetriebnahme darf nur von einer
Elektrofachkraft durchgefuhrt werden.

Bediener des Gerétes im Betrieb missen ausreichend qualifiziert sein, um durch die Bedienung des Geréa-
tes keine Gefahrdungen herbeizufihren — fir die ausreichende Qualifikation der Bediener ist der Betreiber
der Anlage zustandig.
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1.4 Typenschild

Typenbezeichnung
Herstelleradresse

GHM GROUP - Greisigner Wesstechnf@GmbH ~ CR ¥——_ S
Hans-Sachs-Stral} 93128 Regenstauf | GERMANY Produktions-Datecode

GIR 300 AiNN:O?70012§;1 Egit——-" CE-Kennzeichnung, siehe unten

— Entsorgung, siehe Kapitel 12.2
/ N \ A S Hinweis: Anleitung beachten
250 VAC 250 VAC p-c 5 < J
.5A .5A =283 & .

ek —_ 2282E g Seriennummer
e
o o E_ R £ . .
AaBZESSE 8 [~~~ Warnzeichen: Elektrische Gefahr
[8I7161514[3[2]1] %

— Anschlussbelegung, siehe Kapitel 5.1

Erklarung der Symbole

Warnzeichen Elektrische Gefahr:
Bei Anschliissen und Bauteilen die dieses Zeichen tragen besteht die Gefahr

eines elektrischen Schlages.

. Hinweis Anleitung beachten:
l Lesen Sie die Montage- und Betriebsanleitung sorgfaltig, bevor Sie das Gerat

anschlieRen und in Betrieb nehmen.

CE-Kennzeichnung:

c € Durch das CE-Zeichen erklart der Hersteller, dass das Produkt konform zu den
geltenden Anforderungen der EG ist.

1.5 Sicherheitszeichen und Symbole

Warnhinweise sind in diesem Dokument wie folgt gekennzeichnet:

//[_]\ Warnung! Symbol warnt vor unmittelbar drohender Gefahr, Tod,
£ = ) schweren Korperverletzungen bzw. schweren Sachschaden bei Nicht-

GEFAHR beachtung.

/ Achtung! Symbol warnt vor mdglichen Gefahren oder schadlichen Si-
Q tuationen, die bei Nichtbeachtung Schaden am Geréat bzw. an der Um-
ACHTUNG  Welt hervorrufen.

indirekten Einfluss auf den Betrieb haben oder eine nicht vorhergesehe-

@ Hinweis! Symbol weist auf Vorgéange hin, die bei Nichtbeachtung einen
ne Reaktion auslésen kdnnen.
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1.6 Vernunftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung

Beniitzen Sie dieses Produkt nicht in Sicherheits- oder in Notaus-Einrichtungen
oder in Anwendungen wo ein Fehlverhalten des Geréates die Verletzung von Per-
GEFAHR  sonen oder materielle Schaden zur Folge haben kann (z.B. SIL...).
Wird dieser Hinweis nicht beachtet so kann dies zu Verletzung oder zum Tod von
Personen sowie zu materiellen Schaden fuhren.

1. /’_\ﬁ Das Gerat ist nicht fur den Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen geeignet!
u
[ =] :|

2. ’_\ Das Gerat darf nicht fur diagnostische oder sonstige medizinische Zwecke am
/U j Patienten verwendet werden.

GEFAHR

1.7 Sicherheitshinweise

1. Die einwandfreie Funktion und Betriebssicherheit des Gerates kann nur unter den klimatischen Ver-
haltnissen, die im Kapitel 0 spezifiziert sind, eingehalten werden.

2. vor Offnen des Gerites dieses immer vom Netz trennen. Vorkehrungen treffen, dass
niemand die Kontakte des Gerates nach der Installation beriihren kann.

3. Beachten Sie die tiblichen Vorschriften und Sicherheitsbestimmungen fur Elektro-, Schwach- und
Starkstromanlagen, insbesondere die landestblichen Sicherheitsbestimmungen
(z.B. VDE 0100).

4. Konzipieren Sie die Beschaltung besonders sorgféltig beim Anschluss an andere Geréte
(z. B. PC). Unter Umstanden kdnnen interne Verbindungen in Fremdgeréaten (z. B. Verbindung GND
mit Schutzerde) zu nicht erlaubten Spannungspotentialen fiihren.

ist es aul3er Betrieb zu setzen und vor einer weiteren Inbetriebnahme durch Kennzeich-
nung zu sichern. Die Sicherheit kann beeintrachtigt sein, wenn es zum
GEFAHR  Beispiel:
- sichtbare Schéden aufweist.
- nicht mehr wie vorgeschrieben arbeitet.
- langere Zeit unter ungeeigneten Bedingungen gelagert wurde.
In Zweifelsféllen sollte das Geréat an den Hersteller zur Reparatur bzw. Wartung einge-
schickt werden

5. /’[‘]\ Wenn anzunehmen ist, dass das Gerat nicht mehr gefahrlos betrieben werden kann, so
u
'\Qﬂ )

6. Es durfen am Gerat keine Veranderungen oder Reparaturen vom Kunden vorgenommen werden.
Zur Wartung oder Reparatur muss das Gerat zum Hersteller eingesandt werden.

2 Produktbeschreibung

2.1 Lieferumfang

Anzeige- / Regelgerat

2 Halteklammern

Schraubsteckklemmen (je nach Ausflihrung)
Montage - und Betriebsanleitung
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2.2 Funktionsbeschreibung

Das GIR 300 ist ein universell einsetzbares, mikroprozessorgesteuertes Anzeige-, Uberwachungs- und
Regelgerét.

Das Gerat besitzt einen Universaleingang mit Anschlussmoglichkeiten fur:
- Normsignale (0-20 mA, 4-20 mA, 0-50 mV, 0-1V, 0-2 V und 0-10 V),
- Widerstands-Temperatursensoren (Pt 100 und Pt 1000),
- Thermoelemente (Typ K, J, N, Tund S)
- Frequenz (TTL und Schaltkontakt)

Ferner bietet es Funktionen wie Drehzahlmessung, Zahler, etc...

Zusatzlich stehen zwei Schaltausgénge zur Verfligung, die als 2-Punkt-Regler, 3-Punkt-Regler, 2-Punkt-
Regler mit Min-/Max-Alarm, Min-/Max-Alarm gemeinsam oder Min-/Max-Alarm getrennt konfiguriert werden
kénnen.

Der Zustand der Schaltkontakte wird mit Hilfe der 2 LED"s angezeigt, wobei die LED (Beschriftung 1) den
Zustand des Kontaktes von Relais 1 und die LED (Beschriftung 2) den Zustand des Kontaktes von Relais 2
anzeigt.

(LED an = Kontakt ist geschlossen).

Weiter besitzt das Gerat standardméanRig eine EASYBus-Schnittstelle, die Uber einen Schnittstellenkonverter
die Kommunikation mit einem tbergeordneten Rechner erlaubt und das Gerat zu einem vollwertigen
EASYBus-Modul macht.

Der GIR 300 wird gepruft und komplett kalibriert geliefert.

Damit das Gerat betriebsbereit ist, muss es aber noch fir die jeweilige Anwendung konfigu-
riert werden.

Um einen unzulassigen Eingangszustand und ungewollte oder falsche
Schaltvorgange bei der Geratekonfiguration zu vermeiden, wird empfohlen,
den Anschluss des Einganges und der Schaltausgénge erst nach der Konfigu-
ACHTUNG ration des Gerates durchzufihren.

der Ausgangsfunktion oder Offset- und Steigungskorrektur) wird die Messung
und Regelung des Gerates gestoppt.

Mit Verlassen des Mendus fuhrt das Gerat einen Neustart aus und die Mes-
sung/Regelung wird wieder gestartet.

Bei der Zahlerfunktion wird somit mit Verlassen des Menls der Zahlerstand
zuriickgesetzt.

@ Beim Aufrufen eines Konfigurationsments (Konfiguration des Messeinganges,

3 Montage in Schalttafeln und Gehause

Tafelausschnitt: Montage:

. 68,5 mm """ |

+0.5mm

32,2 mm
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4 Anzeige und Bedienelemente

4.1 Anzeigeelemente

Hauptanzeige:
- Anzeige des Messwertes, des Max- und Minwertes, der Parameter
H LED 1:

und Parameterwerte sowie der Fehlermeldungen.
Signalisiert den Zustand von Ausgang 1

LED 2:
Signalisiert den Zustand von Ausgang 2

4.2 Bedienelemente

Taste 1:

e Aufruf Menu ,Schaltpunkte bzw. Alarmgrenzen einstellen®

1 Taste 1, >2s: Aufruf Menl ,Konfiguration der Ausgangsfunktionen®
Menu: Parameterwert speichern und nachsten Parameter aufrufen

Taste 2:
Maxwert anzeigen
A Taste 2, >2s: Aufruf Menul ,Eingangssignal auswahlen®
2 Taste 2 + 3, >2s: Min-/Maxwert riicksetzen
Menu: Kurz dricken =Wert erhdhen.
lang driicken = Rollfunktion mit Stopp bei Uberlauf.*)

Taste 3:
Minwert anzeigen
Taste 3, >2s: Aufruf Menu ,Offset- und Steigungskorrektur®
v Taste 3 + 2, >2s: Min-/Maxwert rlicksetzen
Menl: Kurz driicken = Wert erniedrigen.
lang driicken = Rollfunktion mit Stopp bei Uberlauf.*)

3

*) Die Eingabe von Werten erfolgt mit den Tasten 2 oder 3. Wird die Taste kurz gedrtckt, erhdht (Taste 2)
bzw. erniedrigt (Taste 3) sich der Anzeigewert jeweils um 1 Digit.
Werden die Tasten langer gedruckt (> 1s) beginnt der Wert auf- bzw. abwérts zu zahlen, wobei die Ge-
schwindigkeit nach kurzer Zeit erh6ht wird.
Die Einstellung ist ferner mit einer ‘Uberlauf-Funktion‘ ausgestattet. Wird bei der Einstellung der max.
maogliche Einstellwert erreicht, so wird zum min. mdglichen Einstellwert gewechselt und umgekehrt

Members of GHM GROUP: GREISINGER | HONSBERG | Marfens | IMTRON | Na/fo==a
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5 Elektrischer Anschluss

Der Anschluss bzw. die Inbetriebnahme darf nur durch fachlich qualifizierte Personen erfolgen.

Der Betrieb des Gerates ist nur im Schalttafeleinbau oder Einbau in geeignete Elektro-
U Gehdause zuléassig, bei dem die Anschliisse gegen Beriihrung geschutzt sind. Ansons-
a ten besteht das Risiko eines elektrischen Schlages.

ACHTUNG Bei fehlerhaftem Anschluss kann das Gerét zerstért werden - kein Garantieanspruch.

5.1 Anschlussbelegung

1 | EASYBus-Schnittstelle
2 | EASYBus-Schnittstelle
3 |Eingang: 0-10V
4 | Eingang: 0-50mV, Thermoelement, Pt100
5 |Eingang: 0-1V, mA, Frequenz, Pt100, Pt1000
6 |Eingang: GND, Pt100, Pt1000
7 | Versorgungsspannung GND
o | 8 |Versorgungsspannung +Uv
9 |Ausgang 2: Relais, Offner
10 |Ausgang 2: Relais, Eingang
11 |Ausgang 1: Relais, Eingang
12 | Ausgang 1; Relais, Schlieler
5.2 Anschlussdaten
k Die Grenzwerte dirfen nicht (auch nicht kurzzeitig) Uberschritten werden!
ACHTUNG
zwischen | Betriebswerte Grenzwerte
An- i i Anmerkung
schluss min. max. min. max.
Versorgungsspannun 7und 8 9 28 0 30 bzw. entsprechend
gungssp 9 Typenschild
Ausgang 1: 11 und 12 253 Vie | pzw. entsprechend
Relais: SchlieRer ohmsSCQLast Typenschild
Ausgang 2 9 und 10 253 Ve | pzw. entsprechend
Relais: Offner ohmssc@Last Typenschild
Eingang 0-50mV, TC 4und6 | ov |33v | -1v | 10V
v ' I<10mA
Eingang mA OmA |20mA | OmA | 30 mA
. 5und 6
Elngang 0'1(2)V, Freq, oV 3.3V 1V 30 V,
I<5MA
Eingang 0-10V 3und 6 oV 10V -1V 20V
Eingang Pt100 (Pt1000) |4, 5und 6 0Q © Q gigi;ktlves Signal zu-
EASYBus-Schnittstelle lund?2 12V | 36V oV 42V
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5.3 Eingangssignal anschliel3en
ﬂ Beachten Sie beim Anschluss unbedingt die fir den jeweiligen Eingang zuléassigen

Grenzwerte. Eine Uberlastung des Einganges kann zur Zerstérung des Gerates fiih-

ACHTUNG &M

5.3.1 Anschluss eines Pt 100 oder Pt 1000 Temperaturfihlers bzw. Thermoelementes

Abzwicken oder offen lassen
4 4 4
5 |/ Pt100 5 Pt100 5 |/ Pt100
6 6 6
Briicke setzen
Pt100-Temperaturfihler (3-Leiter) Pt100-Temperaturfihler (2-Leiter) Pt100-Temperaturfihler (4-Leiter)

4 |+
5 TC
6 Pt1000 5

Pt1000-Temperaturfiihler (2-Leiter) Thermoelement

5.3.2 Anschluss eines 4 - 20 mA Messumformers in 2-Leiter-Technik

|t ] Netzteil:
— | fir Transmitter — [*W| 4-20mA
— _uv| Transmitter
5 m 0] 4-20mA 5
6 -Uv| Transmitter
7 | 7 —| Netzteil:
8 |— — 8 *+| 9-28vDC
L———| —| Netzteil:
| ] 9-28VvDC
mit getrennter Transmitterversorgung ohne getrennte Transmitterversorgung

5.3.3 Anschluss eines (0)4 - 20 mA Messumformers in 3-Leiter-Technik

| 7| Netzteil: — [+0/]
|~ fr Transmitter 5 0(4)-20mA
— -y, | Transmitter
+W —

> 1L [5g] 0(4)-20mA I —

6 t | Transmitter -

7 | — 7 - —| Netzteil:

8 |— — 8 | ] 9-28VDC
—| Netzteil:
| ] 9-28VvDC

mit getrennter Transmitterversorgung ohne getrennte Transmitterversorgung
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5.3.4 Anschluss eines 0-1V, 0-2V oder 0-10V Messumformers in 3-Leiter-Technik

| *| Netzteil: M YW
3 e, | — | fur Transmitter e T So| 0-1(10)V
: — ] Transmitter
H +W —
5 V2V ] 5 0_1(10)V 5 1V /2V
6 | Transmitter -
7 | — 7 —| Netzteil:
8 |— — 8 | +] 9-28VvDC
—| Netzteil:
| +] 9-28vDC
mit getrennter Transmitterversorgung ohne getrennte Transmitterversorgung

5.3.5 Anschluss eines 0-1/2/10V bzw. 0-50 mV Messumformers in 4-Leiter-Technik

| *| Netzteil: Y
— | far Transmitter —
3 AN eeaaay — 3 Lo /A Sig+ .
7|y H — 7 |y 5 Transmitter
5 v +_Uv T e E
Sig+ . —
6 |[—_| S0 Transmitter 6 —
7 |—— — 7 : —| Netzteil:
L |-Uv —
8 _ — 8 | *] 9-28VDC
Z Netzteil:
|+ 9-28VDC
mit getrennter Transmitterversorgung ohne getrennte Transmitterversorgung

(Hinweis: Sig- und —Uv des Transmitters miissen gleiches Potential haben)

5.3.6 Anschluss eines Frequenzsignals

Bei der Frequenz- und Drehzahlmessung kann bei der Geratekonfiguration zwischen 3 unterschiedlichen
Eingangs-Signalarten ausgewahlt werden. Es besteht die Mdglichkeit des Anschlusses eines aktiven Sig-
nals (= TTL, ...), eines passiven Sensorsignals mit NPN (= NPN-Ausgang, Taster, Relais, ...) oder mit PNP
(= +Uv-schaltender PNP-Ausgang, High-side-Schalter, ...)

Bei der Konfigurationseinstellung ,Schaltkontakt NPN* wird im Gerat ein Pull-Up-Widerstand (~7 kOhm
gegen +3.3V) zugeschaltet. Hierdurch kann bei Geraten mit NPN-Ausgang oder Schaltkontakten auf den
Anschluss eines externen Widerstandes verzichtet werden.

Bei der Konfigurationseinstellung ,Schaltkontakt PNP“ wird im Gerat ein Pull-Down-Widerstand (~7 kOhm
gegen GND) zugeschaltet. Hierdurch kann bei Geraten mit PNP-Ausgang auf einen externen Widerstand ver-
zichtet werden.

Es kann jedoch sein, dass fir den Messsignalgeber dennoch der Anschluss eines externen Widerstandes
erforderlich ist, da z.B. die Pull-Up-Spannung von 3.3V fiir den Geber nicht ausreicht oder im oberen Fre-
guenzbereich gemessen werden soll. In diesem Fall ist zu beachten, dass das Eingangssignal dann wie ein
aktives Signal zu betrachten und entsprechend in der Konfiguration , TTL* auszuwahlen ist.

spannung bzw. der zulassige Eingangsstrom des Frequenzeingangs nicht tber-

@ Beim Anschluss ist unbedingt darauf zu achten, dass die zuldssige Eingangs-
schritten wird
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| *| Netzteil: — [
— fur Geber —
| 59| Geber
— W
+W s —
2 [ L——[se| Geber
7 | i 7 [Z] Netzteil:
8 |— — 8 | ] 9-28VDC
—| Netzteil:
| | 9-28VDC
Anschluss eines Gebers (mit getr. Versorgung) Anschluss eines Gebers (ohne eigene Versorgung)
mit TTL- oder PNP-Ausgang mit TTL- oder PNP-Ausgang
| ¥ Netzteil: o
- fur Geber % Geb
— - eber
+W : —
2 [ L —— s }1 Geber
7 | —_— il 7 [—] Netzteil:
8 |— — 8 | *] 9-28VDC
|—| Netzteil:
| *] 9-28VvDC
Anschluss eines Gebers (mit getr. Versorgung) Anschluss eines Gebers (ohne eigene Versorgung)
mit NPN-Ausgang mit NPN-Ausgang
— [ | Netzteil: o
- fur Geber 5 Geb
— : eber
Rv — Rv b
L— |+Uv s —
2 — |Sio. }1 Geber
7 |—— - 7 ] Netzteil:
8 |— — 8 | ] 9-28VDC
—| Netzteil:
| ] 9-28VDC
Anschluss eines Gebers (mit getr. Versorgung) mit Anschluss eines Gebers (ohne eigene Versorgung)
NPN-Ausgang mit NPN-Ausgang
mit erforderlichem externen Widerstand mit erforderlichem externen Widerstand

Anschlusshinweis: Rv = 3 kQ (bei Geberversorgung =12 V) bzw. 7 kQ (bei 24 V), Geratekonfiguration: Sens = TTL

— [
] Rv1 —
| 7| Netzteil: —|Sio. }' Geber
Rv1 || fur Geber . i
5 Rv2
5 Rv2 ﬂ}' 6 —
6 —|Su" Geber 7 —| Netzteil:
7 1 8 | *| 9-28VvDC
8 —
—| Netzteil:
| | 9-28VvDC
Anschluss eines Gebers (mit getr. Versorgung) mit Anschluss eines Gebers (ohne eigene Versorgung)
PNP-Ausgang mit PNP-Ausgang
und externer Widerstandsbeschaltung und externer Widerstandsbeschaltung

Anschlusshinweis: Rv2 = 6000, Rvl = 1.8kQ (bei Geberversorgung =12V) bzw. 4.2kQ (bei 24V), Geratekonfiguration: Sens = TTL
(Rv1 dient zur Strombegrenzung und kann notfalls auch gebriickt werden. Er sollte jedoch den angegebenen Wert nicht iiberschreiten)
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5.3.7 Anschluss eines Zahlsignals

Wie bei der Frequenz- und Drehzahimessung kann bei der Geratekonfiguration zwischen 3 unter-
schiedlichen Eingangs-Signalarten ausgewahlt werden.

Der Anschluss des Sensorsignals fur Zahlsignal erfolgt wie bei Frequenz- und Drehzahlmessung.
Verwenden Sie bitte die entsprechende Anschlussskizze aus diesem Kapitel.

Es besteht die Moglichkeit den Z&hlerstand jederzeit durch Verbindung der Klemme 4 mit GND (z.B.
Klemme 6) zurtickzusetzen. Dies kann manuell (z.B. mit einem Taster) oder automatisch (mit einem
Schaltausgang des Gerates) erfolgen.

Beim Anschluss ist unbedingt darauf zu achten, dass die zulassige Eingangs-
spannung bzw. der zulassige Eingangsstrom des Frequenzeingangs nicht
tberschritten wird

B — Z Netzteil:
S Impuls- —[—] 9-28 VDC
2 Rickstell- w Geber -
taste - s 4 —
s — Gerat —
5 +Uv
6 s Impuls-
7 [—] Netzteil: Nr.1 7 o Geber
8 | +] 9-28VDC 8 —
manuelles Riicksetzen mit externem Taster 11
12 | —
— ]
—4’ 5o Impuls-
Rickstell- L—{  Geber
4 |— N'ilaste -Wv
5 .
6 — Gerat | —
7 = Netzteil:
8 | +] 9-28vDC Nr.2 —
8
11 (-~
12 | —
automatisches Ricksetzen mit Ausgang 1 und GIR 300 kaskadierend
zusétzliches man. Riicksetzen mit externem Taster (Konfigurationshinweise fiir die GIR 300:
Anschlusshinweis: Ausgang 2 darf auch nur noch Gerat 1 — Eingangssignal entsprechend Impulsgeber

Kleinspannungen schalten! Gerét 2 — Eingangssignal = Schaltkontakt
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5.4 Schaltausgénge anschliel3en

Das Gerat besitzt standardmafig 2 Schaltausgénge:
* Ausgang 1: Relais, SchlieRer
«Ausgang 2:  Relais, Offner

vermeiden, empfehlen wird den Anschluss der Schaltausgéange erst nach der Konfigu-

/\ @ Um einen ungewollten oder falschen Schaltvorgang bei der Geratekonfiguration zu
Gz ration der gewinschten Schaltart durchzufihren.

Bitte beachten Sie, dass die maximal zulassige Spannung, sowie der
ﬁ}\ maximale Schaltstrom der Schaltausgénge nicht (auch nicht kurzzeitig) tberschritten werden
i ‘: darf.

A%H.T.UNG Bei induktiven Lasten (z.B. Motoren, Spulen usw.) ist darauf zu achten, dass Spannungsspit-
zen durch geeignete Schutzmal3nahmen (z.B. RC-Glied) begrenzt werden.
Beim Schalten von grof3en kapazitiven Lasten ist es notwendig, den Einschaltstrom durch
eine Strombegrenzung (z.B. Widerstand) auf die zulassige Stromstarke zu begrenzen.
Vorsicht bei Gluhlampen: Diese kdnnen auf Grund ihres niedrigen Kaltwiderstandes eben-
falls einen hohen Einschaltstrom haben.

Nahere Informationen zu den Schaltzustanden bei den einzelnen Ausgangsfunktionen finden Sie ab
Kapitel 6.9

Das heif3t, der Schaltausgang ist bei keinem Alarm aktiv

@ Der Alarmausgang ist invertiert.

5.5 Gemeinsamer Betrieb von mehreren Geréaten

Die Eingéange des Gerates sind nicht galvanisch zur Versorgungsspannung getrennt.
Werden mehrere Geréate miteinander verdrahtet ist daher darauf zu achten, dass keine unzuléassigen Po-
tentialverschiebungen auftreten.

Insbesondere sind folgende Punkte zu berticksichtigen:

- Werden mehrere Gerate mit einer gemeinsamen Versorgungsspannung versorgt, so ist es empfehlens-
wert die Messgeber (Sensoren, Messumformer) untereinander galvanisch zu trennen.

- Haben die Messgeber untereinander eine galvanische Verbindung, so sollten die Gerate mit galvanisch
getrennten Versorgungsspannungen betrieben werden. Bitte beachten Sie, dass die galvanische Verbin-
dung der Messgeber auch lGiber das zu messende Medium entstehen kann (z.B. mittels einer Flussigkeit).

6 Konfiguration

6.1 Allgemeine Beschreibung und Hinweise zur Bedienung

Auswahl| Parameter:

Mit Tastel wird zum nachsten Parameter weitergeschaltet bzw. nach
dem letzten Parameter gespeichert.

Parameterwert einstellen:

Mit Taste 2 oder Taste 3 wird die Einstellung des Wertes vorgenom-
men Taster 1Taster 2Taster 3
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Die Eingabe von Werten erfolgt mit den Tasten 2 oder 3 bzw. den Tastenkombinatio-
nen 1+2 oder 1+3. Wird die Taste bzw. Tastenkombination kurz gedruckt, erhoht (Tas-
te 2) bzw. erniedrigt (Taste 3) sich der Anzeigewert jeweils um 1 Digit bzw. erhéht

(Taste 1+2) bzw. erniedrigt (Taste 1+3) sich der Anzeigewert jeweils um 1000 Digit.
Werden die Tasten bzw. Tastenkombinationen langer gedriickt (> 1s) beginnt der
Wert auf- bzw. abwarts zu zahlen, wobei die Geschwindigkeit nach kurzer Zeit erhoht

wird.

Die Einstellung ist ferner mit einer ‘Uberlauf-Funktion‘ ausgestattet. Wird bei der Ein-
stellung der max. mégliche Einstellwert erreicht, so wird zum min. méglichen Einstell-
wert gewechselt und umgekehrt

korrekturwerte zuriickgesetzt.
Fuhren Sie daher die Konfiguration der Ausgénge sowie die Offset- und Steigungskor-
rektur erst nach abgeschlossener Eingangs-Konfiguration durch!

6.2 Eingangssignal auswahlen

- Gerét in Betrieb nehmen und warten bis der Segmenttest been-
det ist.

- Taste 2 fir >2 Sekunden druicken
In der Anzeige erscheint “InP* ('INPUT").

Mit Taste 2 oder Taste 3 (mittlere bzw. rechte Taste) die ge-
winschte Messart auswahlen (siehe unten stehende Tabelle).

Mit Taste 1 gewahlte Messart bestatigen.
In der Anzeige erscheint wieder “InP*

Abhangig von der gewahlten Messart missen weitere Einstellungen im entsprechenden Kapitel gemacht wer-

Wird bei der Eingabe langer als 60 sec. keine Taste gedruckt, so wird die Konfi-
guration des Gerats abgebrochen. Gegebenenfalls bereits getatigte Anderungen
werden hierbei nicht gespeichert und gehen somit verloren!

Eine Veranderung der Eingangs-Konfiguration des Gerates hat Einfluss auf die Schalt-
und Alarmpunkte. (z.B.: Skalierungsanderung bei Normsignalen, Veranderung der
Auflésung). Weiter werden bei Anderung der Messart ,INP“ die Offset- und Steigungs-

Taster 1 Taster2 Taster 3

den.
Messart Eingangssignal Als Input ein- weiter in Kapitel
zustellen
Spannungssignal 0-10V
0-2V
0-1V u 0
0-50mV
Stromsignal 4 —-20 mA
020 mA ’ 0
Widerstand Pt 100
Pt 1000 brES 04
Thermoelement NiCr-Ni  (Typ K)
Pt10Rh-Pt (Typ S)
NiCrSi-NiSi (Typ N) Ekc 6.4
Fe-CuNi (TypJ)
Cu-CuNi (TypT)
Frequenz TTL-Signal FrEQ 6.5
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Schaltkontakt NPN,
PNP

Drehzahl TTL-Signal

Schaltkontakt NPN, rPn 6.6
PNP

Aufwartszahler TTL-Signal

Schaltkontakt NPN, louP 6.7
PNP

Abwartszahler TTL-Signal

Schaltkontakt NPN, lodn 6.7
PNP

Schnittstellenbetrieb serielle Schnittstelle SEr 6.8

Anzeigeeinheit “Unit“ werden alle anderen Einstellungen auf Werkseinstellung zu-
rickgesetzt. Alle anderen Konfigurationspunkte miissen daher neu eingestellt werden.
Dies betrifft auch die gemachten Einstellungen fiir Offset und Steigungskorrektur so-
wie die Einstellung der Schaltpunkte!

@ Bei Veranderung der Einstellung fur Messart “InP“, Eingangssignal “SEnS“ und der

Ubersicht der einzustellenden Parameter bei den unterschiedlichen Messarten:

Messart U { |krES | Ebc | FrER | APn | LowP | Dodn | SEM
Eingangssignal / Sensor X X X X X X X X -
Signalflanke - - - - - - X X ;
Vorteiler - - - - - X X X -
Eingangssignal Low - - - - X - - - -
Eingangssignal High - - - - X - X X -
Dezimalpunkt X X X - X X X X -
Anzeige Low X X - - X - - - ;
Anzeige High X X - - X - X X -
Temperatureinheit - - X X - - - - -
Limit X X - - X - X X .
Filter X X X X X - - - -
Adresse - - - - - - - - X
Ausgang X X X X X X X X X
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6.3 Spannungs- und Strommessung (0-50mV, 0-1V, 0-2V, 0-10V, 0-20mA, 4-20mA)

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates fur Spannungs- und Stromsignale.
Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.2. als Messart “U*
oder “I gewahlt haben. In der Anzeige muss “InP* stehen.

CEAS - Taste 1 drucken. In der Anzeige erscheint nun “SEnS*.
acnh
- Mit Taste 2 oder Taste 3 (mittlere bzw. rechte Taste) das gewiinschte Eingangssignal aus-
wahlen.
: Eingangssignal
Anzeige (Spagnung%mes%ung) Anmerkung
10.00 0-10V
2.00 0-2V
1.00 0-1V
0.050 0-50mvVv
: Eingangssignal
Anzeige (Sgomrgessu%g) Anmerkung
4-20 4 —-20 mA
0-20 0-20mA
- Mit Taste 1 gewdahltes Eingangssignal bestatigen. In der Anzeige erscheint wieder “SEnS*.
4P - Taste 1 nochmals dricken, in der Anzeige erscheint “dP“ (Dezimalpunkt).
'

- Mit den Tasten 2 und 3 die gewtiinschte Dezimalpunktposition auswahlen.
- Mit Taste 1 Dezimalpunktposition bestatigen. In der Anzeige steht wieder “dP*.

) - Taste 1 nochmals driicken, in der Anzeige erscheint “di.Lo“ (Display Low = Untere Anzeigebe-
ch Lo reichsgrenze).

- Geben Sie nun mit den Tasten 2 und 3 den Anzeigewert ein, den das Gerét bei einem Ein-
gangssignal von 0 mA, 4 mA bzw. 0 Volt anzeigen soll.

- Den eingestellten Wert mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “di.Lo".

- Taste 1 nochmals dricken, in der Anzeige erscheint “di.Hi“ (Display High = Obere Anzeigebereichs-

dh H grenze).

- Geben Sie nun mit den Tasten 2 und 3 den Anzeigewert ein, den das Gerét bei einem Ein-
gangssignal von 20 mA, 50 mV, 1 Volt, 2 Volt bzw. 10 Volt anzeigen soll.

- Den eingestellten Wert mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “di.Hi".

L - Taste 1 erneut drucken. In der Anzeige erscheint “Li“ (Limit = Messbereichsbegrenzung).

- Mit den Tasten 2 und 3 gewilnschte Messbereichsbegrenzung wahlen.

Anzeige Messbereichsbegrenzung [ Anmerkung
off Deaktiviert Uberschreitung _fje( Messbereichsgrenzen
um ca. 10% zulassig.
Messbereich ist genau auf das Eingangs-
on.Er aktiv, (Fehleranzeige) signal begrenzt. Bei Uber-

/Unterschreitung wird eine entsprechende
Fehlermeldung angezeigt.
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Messbereich ist genau auf das Eingangs-
signal begrenzt. Bei Uber-
/Unterschreitung wird die Anzeigebe-
on.rG aktiv, (Anzeige Messbereichsgrenze) | reichsgrenze angezeigt.

[z.B. fur Feuchte: bei Unter-
/Uberschreitung wird weiter 0% bzw.
100% angezeigt]

Hinweis: Bei einer Uberschreitung der Messbereichsgrenzen von >10% wird unabh&ngig von der Limit-
Einstellung immer die entsprechende Fehlermeldung (“Err.1“ bzw. “Err.2") angezeigt.

- Mit Taste 1 Auswahl bestatigen. In der Anzeige steht wieder “Li*.

- Taste 1 nochmals betatigen. In der Anzeige erscheint “FiLt" (Filter = digitaler Filter).

Al

(et

- Mit den Tasten 2 und 3 wird der gewtiinschte Filterwert [in sec.] eingestellt.
Einstellbare Werte: 0.01 ... 2.00 sec.

Erklarung: bei dem digitalen Filter handelt es sich um die digitale Nachbildung eines Tief-
passfilters.

Anwendungshinweis: bei Eingangssignal 0-50 mV wird empfohlen einen Filterwert von min. 0.2
zu wahlen.

- Mit Taste 1 bestatigen, in der Anzeige steht wieder “FiLt".

Damit ist die Anpassung des Gerétes an Ihre Signalquelle abgeschlossen. Sie missen jetzt noch die Aus-
gange des Geréates konfigurieren.

Lo | - Bei nochmaligem Driicken von Taste 1 erscheint in der Anzeige “outP*. (Output)
Qs Es folgt nun die Konfiguration des Ausganges - folgen Sie hierzu den Anweisungen in Kapi-
tel 6.9.

6.4 Temperaturmessung (Pt 100, Pt 1000 und Thermoelemente Typ J, K, N, S oder T)

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates flir Temperaturmessung mit Platin-
Temperatursensoren oder Thermoelemente. Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der
Anweisung unter Kapitel 6.2. als Messart “t.res“ oder “t.tc“ gewahlt haben. In der Anzeige muss “InP* ste-
hen.

- Taste 1 drucken. In der Anzeige erscheint nun “SEnS*.

CC_C
2En3 - Mit Taste 2 oder Taste 3 (mittlere bzw. rechte Taste) das gewiinschte Eingangssignal aus-
wahlen.
: Eingangssignal
Anzeige (%idegstanc% Anmerkung

Messbereich: -50.0 ... +200.0 °C (-58.0... + 392.0
P100 Pt100 (3-Leiter) P
Messbereich: -200 ... + 850 °C (-328 ... + 1562 °F)

Messbereich: -100.0 ... +200.0 °C (-148.0 ...+
1000 Pt1000 (2-Leiter) 3920°F)
Messbereich: -200 ... + 850 °C (-328 ... + 1562 °F)

Eingangssignal

Anzeige (Thermoelemente) Anmerkung
niCr NiCr-Ni (Typ K) Messbereich: -270 ... +1350 °C (-454 ... + 2462 °F)
S Pt10Rh-Pt (Typ S) Messbereich:  -50 ... +1750 °C (- 58... + 3182 °F)
n NIiCrSi-NiSi (Typ N) [Messbereich: -270 ... +1300 °C (-454 ... + 2372 °F)
J Fe-CuNi (Typ J) Messbereich: -170 ... + 950 °C (-274 ... + 1742 °F)
t Cu-CuNi (TypT) Messbereich: -270 ... + 400 °C (-454 ...+ 752°F)
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- Mit Taste 1 gewahltes Eingangssignal bestatigen. In der Anzeige erscheint wieder “SEnS*.

o - Taste 1 nochmals drlicken, in der Anzeige erscheint “dP* (Dezimalpunkt, flr die Auflésung).
d Dieser Menupunkt steht nur bei den Eingangssignal Pt 100 und Pt 1000 zur Verfligung!

- Mit den Tasten 2 und 3 kann ausgewahlt werden, ob die Temperatur mit 0.1° oder 1° ange-
zeigt werden soll.

- Mit Taste 1 die gewahlte Auflésung bestatigen. In der Anzeige steht wieder “dP*.

T Taste 1 nochmals dricken, in der Anzeige erscheint “Unit“ (Anzeigeeinheit).
mc

- Mit den Tasten 2 und 3 kann ausgewahlt werden, ob die Temperatur in °C oder °F angezeigt
werden soll.

- Mit Taste 1 die gewahlte Messeinheit bestatigen. In der Anzeige steht wieder “Unit".

- Taste 1 nochmals betatigen. In der Anzeige erscheint “FiLt" (Filter = digitaler Filter).

- Mit den Tasten 2 und 3 wird der gewtinschte Filterwert [in sec.] eingestellt.
Einstellbare Werte: 0.01 ... 2.00 sec.

Erklarung: bei dem digitalen Filter handelt es sich um die digitale Nachbildung eines Tief-
passfilters.

- Mit Taste 1 bestatigen, in der Anzeige steht wieder “FiLt".

Damit ist die Anpassung des Geréates an lhre Signalquelle abgeschlossen. Sie missen jetzt noch die Aus-
gange des Geréates konfigurieren.

ol Bei nochmaligem Driicken von Taste 1 erscheint in der Anzeige “outP*. (Output)
ouk Es folgt nun die Konfiguration des Ausganges - folgen Sie hierzu den Anweisungen in Kapi-
tel 6.9.

Fur die Einstellung von Offset- und Steigungskorrektur lesen Sie bitte Kapitel 8.

6.5 Frequenzmessung (TTL, Schaltkontakt)

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates fur Frequenzmessung.
Diese Anweisung setzt voraus, dass, Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.2 als Messart
“FrEq“ gewahlt haben. In der Anzeige muss “InP“ stehen.

- Taste 1 drucken. In der Anzeige erscheint nun “SEnS*.

CC_C
5EnS - Mit Taste 2 oder Taste 3 (mittlere bzw. rechte Taste) das gewiinschte Eingangssignal aus-
wahlen.
Anzeige Eingangssignal Anmerkung
ttL TTL-Signal

zum direkten Anschluss eines passiven
Schaltkontaktes (z.B. Taster, Relais) bzw.
Gebers mit NPN-Ausgang.
nPn haltk kt, NPN . o s .
Schaltkontakt, Pull-up-Widerstand ist im Geréat integriert.

Hinweis: bei Einsatz von Tastern und Relais sind
prellfreie Taster bzw. Relais zu verwenden!

zum direkten Anschluss eines Gebers mit
PNP-Ausgang.

Pull-down-Widerstand ist im Gerét inte-
griert.

PnP Schaltkontakt, PNP

Hinweis: Bitte beachten Sie die Hinweise fiir den Anschluss eines Frequenzgebers (siehe 5.3.1)
Bei Anschluss von Schaltkontakt-Gebern mit erhéhten Frequenzbereich (= mit externer Beschaltung)
ist entsprechend der Anschlussbeschreibung das Eingangssignal TTL auszuwéhlen.

- Mit Taste 1 gewahltes Eingangssignal bestatigen. In der Anzeige erscheint wieder “SEnS*.

, - Taste 1 nochmals drlicken, in der Anzeige erscheint “Fr.Lo“ (Frequenz Low = Untere Messfre-
Frilo quenzgrenze).
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Geben Sie nun mit den Tasten 2 und 3 den minimal bei der Messung auftretenden Fre-
quenzwert ein.

Den eingestellten Wert mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “Fr.Lo".

Taste 1 nochmals drlcken, in der Anzeige erscheint “Fr.Hi“ (Frequenz High = obere Messfrequenz-
grenze).

Geben Sie nun mit den Tasten 2 und 3 den maximal bei der Messung auftretenden Fre-
quenzwert ein.

Den eingestellten Wert mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “Fr.Hi".
Taste 1 nochmals driicken, in der Anzeige erscheint “dP*“ (Dezimalpunkt).

Mit den Tasten 2 und 3 die gewlinschte Dezimalpunktposition auswahlen.

Mit Taste 1 Dezimalpunktposition bestatigen. In der Anzeige steht wieder “dP*.

Taste 1 nochmals driicken, in der Anzeige erscheint “di.Lo“ (Display Low = Untere Anzeigebe-
reichsgrenze).

Geben Sie nun mit den Tasten 2 und 3 den Anzeigewert ein, den das Gerat bei der unteren
Messfrequenzgrenze (Einstellung von Fr.Lo) anzeigen soll.

Den eingestellten Wert mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “di.Lo".

Taste 1 nochmals drlicken, in der Anzeige erscheint “di.Hi“ (Display High = Obere Anzeigebereichs-
grenze).

Geben Sie nun mit den Tasten 2 und 3 den Anzeigewert ein, den das Gerat bei der oberen
Messfrequenzgrenze (Einstellung von Fr.Hi) anzeigen soll.

Den eingestellten Wert mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “di.Hi*.
Taste 1 erneut driicken. In der Anzeige erscheint “Li“ (Limit = Messbereichsbegrenzung).

Mit den Tasten 2 und 3 gewiinschte Messbereichsbegrenzung wahlen.

Anzeige Messbereichsbegrenzung [ Anmerkung

Uberschreitung der Messfrequenzgrenzen

off Deaktiviert bis zum max. Messbereich ist zulassig.

Messbereich ist genau auf die Messfre-
quenz-grenzen begrenzt. Bei Uber-
/Unterschreitung wird eine entspr. Feh-
lermeldung angezeigt.

on.Er Aktiv, (Fehleranzeige)

Messbereich ist genau auf die Messfre-
quenz-grenzen begrenzt. Bei Uber-
/Unterschreitung wird die Anzeigebe-
on.rG aktiv, (Anzeige Messbereichsgrenze) | reichsgrenze angezeigt.

[z.B. fur Feuchte: bei Unter-
/Uberschreitung wird weiter 0% bzw.

100% angezeigt]

Hinweis: Bei einer Uberschreitung der max. Messbereichsgrenzen (10 kHz) wird unabh&ngig von der Limit-
Einstellung immer die entsprechende Fehlermeldung (“Err.1) angezeigt.

Mit Taste 1 Auswahl bestatigen. In der Anzeige steht wieder “Li*.
Taste 1 nochmals betatigen. In der Anzeige erscheint “FiLt" (Filter = digitaler Filter).

Mit den Tasten 2 und 3 wird der gewlnschte Filterwert [in sec.] eingestellt.
Einstellbare Werte: 0.01 ... 2.00 sec.

Erklarung: bei dem digitalen Filter handelt es sich um die digitale Nachbildung eines
Tiefpassfilters.

Mit Taste 1 bestatigen, in der Anzeige steht wieder “FiLt".
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Damit ist die Anpassung des Geréates an Ihre Signalquelle abgeschlossen. Sie missen jetzt noch die Aus-
gange des Geréates konfigurieren.

- Bei nochmaligem Driicken von Taste 1 erscheint in der Anzeige “outP*. (Output)
outP Es folgt nun die Konfiguration des Ausganges - folgen Sie hierzu den Anweisungen in Kapi-
tel 6.9.

6.6 Drehzahlmessung (TTL, Schaltkontakt)

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Geréates fur Drehzahlmessung.
Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.2 als Messart “rPn*
gewahlt haben. In der Anzeige muss “InP“ stehen.

SEnRS

- Taste 1 dricken. In der Anzeige erscheint nun “SEnS*.

- Mit Taste 2 oder Taste 3 (mittlere bzw. rechte Taste) das gewiinschte Eingangssignal aus-
wahlen.

Anzeige Eingangssignal Anmerkung

ttL TTL-Signal

zum direkten Anschluss eines passiven

Schaltkontaktes (z.B. Taster, Relais) bzw.
Gebers mit NPN-Ausgang.

nen Schaltkontakt, NPN Pull-up-Widerstand ist im Geréat integriert.

Hinweis: bei Einsatz von Tastern und Relais sind
prellfreie Taster bzw. Relais zu verwenden!

zum direkten Anschluss eines Gebers mit
PNP-Ausgang.

Pull-down-Widerstand ist im Gerat inte-
griert.

PnP Schaltkontakt, PNP

Hinweis: Bitte beachten Sie die Hinweise fir den Anschluss eines Frequenzgebers (siehe 5.3.1)
Bei Anschluss von Schaltkontakt-Gebern mit erhéhten Frequenzbereich (= mit externer Beschaltung)
ist entsprechend der Anschlussbeschreibung das Eingangssignal TTL auszuwé&hlen.

- Mit Taste 1 gewahltes Eingangssignal bestatigen. In der Anzeige erscheint wieder “SEnS*.

- Taste 1 nochmals dricken, in der Anzeige erscheint “diu” (Divisor = Vorteiler).

oo

- Geben Sie nun mit den Tasten 2 und 3 den gewlinschten Vorteiler ein.

Der Vorteiler ist auf die Anzahl der Impulse, die Ihr Geber pro Umdrehung liefert, einzustel-
len.

- Den eingestellten Wert mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “diu®.

- Taste 1 nochmals dricken, in der Anzeige erscheint “dP“ (Dezimalpunkt).

dP

- Geben Sie nun mit den Tasten 2 und 3 die gewiinschte Position des Dezimalpunktes ein.

Mit der Position des Dezimalpunktes kann die Auflésung der Drehzahlmessung beeinflusst wer-
den.

Je weiter der Dezimalpunkt nach links verschoben wird, desto feiner ist die Auflosung.
Beachten Sie jedoch, dass hierdurch auch die max. darstellbare Drehzahl reduziert wird.
Beispiel: Ihr Motor auft derzeit mit ca. 50 Umdrehungen/min.

Bei keinem Dezimalpunkt ist die mogliche Anzeige 49 — 50 — 51, der max. Anzeigewert ist 9999
U/min.

Bei Dezimalpunkt --.-- ist die Anzeige 49.99 — 50.00 — 50.01, der max. Anzeigewert betragt
99.99 U/min.

- Den eingestellten Wert mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “dP“.

Damit ist die Anpassung des Geréates an Ihre Signalquelle abgeschlossen. Sie missen jetzt noch die Aus-
gange des Gerétes konfigurieren.
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- Bei nochmaligem Driicken von Taste 1 erscheint in der Anzeige “outP“. (Output)
oukP Es folgt nun die Konfiguration des Ausganges - folgen Sie hierzu den Anweisungen in Kapi-
tel 6.9.

6.7 Auf-/Abwartszahler

Der Aufwartszéahler beginnt bei 0 und zéahlt entsprechend seiner Einstellung nach oben.
Beim Abwartszahler wird mit dem Z&hlvorgang bei der eingestellten oberen Anzeigebereichsgrenze be-
gonnen und entsprechend der Einstellung nach unten gezahilt.

Der Zahlerstand kann jederzeit durch Verbinden der Klemme 4 mit GND (z.B. Klemme 6) zuriickgesetzt
werden. Der Zahlvorgang beginnt dann wieder von vorne sobald die Verbindung wieder aufgehoben wird.

Besonderheit: Der aktuelle Zahlerstand bleibt bei Stromausfall erhalten.
Nach Neustart zahlt das Gerat ab dem letzten Zahlerstand weiter.

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates fur Zahlfunktion.
Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.2 als Messart
“Co.up“ bzw. “Co.dn“ gewahlt haben. In der Anzeige muss “InP“ stehen.

CEAS - Taste 1 dricken. In der Anzeige erscheint nun “SEnS*.
n2 : : . . .
- Mit Taste 2 oder Taste 3 (mittlere bzw. rechte Taste) das gewiinschte Eingangssignal aus-
wéahlen.
Anzeige Eingangssignal Anmerkung
ttL TTL-Signal
zum direkten Anschluss eines passiven
Schaltkontaktes (z.B. Taster, Relais) bzw.
Gebers mit NPN-Ausgang.
nPn Schaltkontakt, NPN ) I .y .
' Pull-up-Widerstand ist im Gerat integriert.
Hinweis: bei Einsatz von Tastern und Relais sind
prellfreie Taster bzw. Relais zu verwenden!
zum direkten Anschluss eines Gebers mit
PNP-Ausgang.
PP Schaltkontakt, PNP Pull-down-Widerstand ist im Gerét inte-
griert.
Hinweis: Bitte beachten Sie die Hinweise fur den Anschluss eines Frequenzgebers (siehe 5.3.1 und 5.3.7)
Bei Anschluss von Schaltkontakt-Gebern mit erhéhten Frequenzbereich (= mit externer Beschaltung)
ist entsprechend der Anschlussbeschreibung das Eingangssignal TTL auszuwé&hlen.
- Mit Taste 1 gewahltes Eingangssignal bestatigen. In der Anzeige erscheint wieder “SEnS*.
CAEE - Taste 1 drucken. In der Anzeige erscheint nun “EAGE" (Signalflanke).
- Mit Taste 2 oder Taste 3 (mittlere bzw. rechte Taste) die gewiinschte Signalflanke auswah-
len.
Anzeige Signalflanke Anmerkung
POS ositiv Die Ubernahme des Zahlimpulses erfolgt
P mit der positiven (steigenden) Flanke
nEG neqativ Die Ubernahme des Zahlimpulses erfolgt
9 mit der negativen (fallenden) Flanke
- Mit Taste 1 gewahlte Signalflanke bestatigen. In der Anzeige erscheint wieder “EdGE".
d - Taste 1 nochmals driicken, in der Anzeige erscheint “diu“ (Divisor = Vorteiler).
(Y]

- Geben Sie nun mit den Tasten 2 und 3 den gewinschten Vorteiler ein.

Die am Eingang des Gerates ankommenden Impulse werden durch den Vorteiler geteilt, be-
vor sie zur Auswertung an das Geréat gelangen.
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Hierdurch ist z.B. eine einfache Anpassung des Gerates an einen Durchflussgeber oder eine
Vorskalierung fir grof3e Zahlerwerte maglich.

Beispiel 1: Ihr Durchflussgeber liefert 165 Impulse je Liter. Durch die Eingabe eines
Vorteilerwertes von 165 gelangt jeder 165-igste Impuls (somit 1 Impuls je Liter) zur
Weiterverarbeitung.

Beispiel 2: Ihr Impulsgeber liefert wahrend des Messvorgangs insgesamt ca. 5 000 000
Impulse. (Dies Uberschreitet jedoch den Messbereich des Geréates!)

Durch die Eingabe eines Vorteilers von 1000 gelangt jeder tausendste Impulse zur
Weiterverarbeitung — mit somit 5000 Werten ist der Messbereich des Gerates
noch nicht Uberschritten.

- Den eingestellten Wert mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “diu®.

- - Taste 1 nochmals dricken, in der Anzeige erscheint “Co.Hi“ (Counter High = Obere Zahlbe-
Lot reichsgrenze).

- Geben Sie nun mit den Tasten 2 und 3 die max. Impulszahl (nach Vorteiler) fir den Z&hlvor-
gang ein.

Beispiel: Ihr Durchflussgeber liefert 1800 Impulse je Liter, Sie haben als Vorteiler 100
eingestellt und Sie erwarten wahrend der Messung einen max. Durchfluss von 300
Liter.
Durch die Eingabe eines Vorteilerwertes von 100 erhalten Sie 18 Impulse je Liter.
Bei der max. Durchflussmenge von 300 Liter ergibt sich eine max. Impulszahl von
18 * 300 = 5400.

- Den eingestellten Wert mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “Co.Hi*.

- Taste 1 nochmals drucken, in der Anzeige erscheint “dP“ (Dezimalpunkt).

dP

- Mit den Tasten 2 und 3 die gewtinschte Dezimalpunktposition fir die Anzeige auswahlen.

- Mit Taste 1 Dezimalpunktposition bestatigen. In der Anzeige steht wieder “dP*.

- Taste 1 nochmals drlicken, in der Anzeige erscheint “di.Hi* (Display High = Obere Anzeigebereichs-

ch grenze).

- Geben Sie nun mit den Tasten 2 und 3 den Anzeigewert ein, den das Gerét bei der max.
Impulszahl (Einstellung von co.Hi) anzeigen soll.

Beispiel: Ihr Durchflussgeber liefert 1800 Impulse je Liter und Sie erwarten wahrend
der Messung einen max. Durchfluss von 300 Liter. Sie haben als Vorteiler 100 und
als Zahlbereichsgrenze 5400 eingestellt.

Die Anzeige soll in einer Auflésung von 0.1 Liter erfolgen:
Es ist somit der Dezimalpunkt auf die Position ---.- zu stellen und als Anzeigegrenze
300.0 einzustellen.

- Den eingestellten Wert mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “di.Hi“.

- Taste 1 erneut dricken. In der Anzeige erscheint “Li“ (Limit = Messbereichsbegrenzung).

- Mit den Tasten 2 und 3 gewlnschte Messbereichsbegrenzung (Zahlbereichsbegrenzung)
wahlen.

Anzeige Messbereichsbegrenzung [ Anmerkung

Uberschreitung der Zahlbereichsgrenze

off Deaktiviert bis zum max. Messbereich ist zulassig.

Messbereich ist genau auf die eingestellte
Zahlbereichsgrenze begrenzt.

Bei Uber-/Unterschreitung wird eine
entspr. Fehlermeldung angezeigt.

on.Er aktiv, (Fehleranzeige)

Messbereich ist genau auf die eingestellte
Zahlbereichsgrenze begrenzt.

Bei Uber-/Unterschreitung wird die obere
Zahlbereichsgrenze bzw. 0 angezeigt.

on.rG aktiv, (Anzeige Messbereichsgrenze)
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Hinweis: Die untere Zahlbereichsgrenze (bei Abwartszahler) ist fest auf 0 gesetzt.

- Mit Taste 1 Auswahl bestatigen. In der Anzeige steht wieder “Li*.

Damit ist die Anpassung des Gerétes an Ihre Signalquelle abgeschlossen. Sie miissen jetzt noch die Aus-
gange des Gerétes konfigurieren.

outbP

- Bei nochmaligem Drlcken von Taste 1 erscheint in der Anzeige “outP*. (Output)
Es folgt nun die Konfiguration des Ausganges - folgen Sie hierzu den Anweisungen in Kapi-
tel 6.9.

6.8 Schnittstellenbetrieb

Im Betriebsmodus “Schnittstellenbetrieb” fihrt das Gerat keine selbstandige Messung durch.
Der Anzeigewert des Gerates wird dem Gerat lUiber die Schnittstelle gesendet.
Die Reglerfunktion bzw. Alarmiiberwachung des Anzeigewertes steht weiterhin zu Verfigung.

Die EASYBus-Adresse des Gerates fur die Kommunikation kann am Gerat oder mit einer EASYBus-
Software (z.B. EASYBus-Configurator) eingestellt werden. Bitte beachten Sie, das bei einer Systeminitiali-
sierung in einem EASYBus-System die Gerateadresse automatisch neu zugewiesen wird.

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates als EASYBus-Anzeige.
Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.2 als Messart “SEri*
gewahlt haben. In der Anzeige muss “InP“ stehen.

- Taste 1 nochmals drlicken, in der Anzeige erscheint “Adr“ (Adresse).

Adr

- Mit den Tasten 2 und 3 die gewiinschte Geréateadresse [0 ... 239] auswahlen.
- Mit Taste 1 Gerateadresse bestatigen. In der Anzeige steht wieder “Adr*.

Eine weitere Anpassung des Geréates ist nicht erforderlich. Sie miissen jetzt noch die Ausgange des Gera-
tes konfigurieren.

outF

- Bei nochmaligem Driicken von Taste 1 erscheint in der Anzeige “outP*. (Output)
Es folgt nun die Konfiguration des Ausganges - folgen Sie hierzu den Anweisungen in Kapi-
tel 6.9.

6.9 Ausgangsfunktion auswahlen

- Nach der Konfiguration des Einganges (Kapitel 0 — 6.8) ist nun die Ausgangsfunktion auszuwéhlen.
In der Anzeige steht nun “outP*. (Output)

- Mit Taste 2 oder Taste 3 (mittlere bzw. rechte Taste) die gewiinschte Ausgangsfunktion auswahlen.

_ Funktion Als Output Zur Schaltpunkt-
Beschreibung einzustellen einstellung siehe
Ausgang 1 Ausgang 2 Kapitel
Kein Ausgang, deaktiv deaktiv o B
Gerat ist nur Anzeige (Kontakt offen) (Kontakt geschlossen)
2-Punkt-Regler Schaltfunktion 1 | Schaltfunktion 1 op 71
(aktiv = Kontakt geschlossen) (aktiv = Kontakt offen) )
3-Punkt-Regler Schaltfunktion 1 |Schaltfunktion 2™ 3p 71
(aktiv = Kontakt geschlossen) | (aktiv = Kontakt geschlossen) ’
2-Punkt-Regler mit Schaltfunktion 1 | Min-/Max-Alarm 2P AL 79
Min-/Max-Alarm (aktiv = Kontakt geschlossen) |(Alarm = Kontakt geschlossen) ’ '
Min-/Max-Alarm, Min-/Max-Alarm | Min-/Max-Alarm AL F1 73
gemeinsam (Alarm = Kontakt offen)  |(Alarm = Kontakt geschlossen) ’ '
Min-/Max-Alarm, Max-Alarm Min-Alarm AL E2 73
getrennt 2 (Alarm = Kontakt geschlossen)|(Alarm = Kontakt geschlossen) ' ’
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"I = Beachten Sie, dass es sich bei Ausgang 2 um einen Offner-Kontakt des Relais handelt.
Dies bedeutet, dass der Kontakt ohne Stromversorgung des Geréates geschlossen ist !

2 = Hinweis: beachten Sie, dass Ausgang 1 und 2 unterschiedliche Kontaktarten besitzen.
Hierdurch ergeben sich fur Max- und Min-Alarm unterschiedliche Kontaktzustande

wenn das Gerat ohne Stromversorgung ist! (Max-Alarm = Kontakt offen, Min-Alarm = Kontakt
geschlossen.)

- Mit Taste 1 gewahlte Ausgangsfunktion bestatigen. In der Anzeige erscheint wieder “outP*

Die folgend beschriebenen Einstellungen sind abhangig von der gewahlten Ausgangsfunktion.
Bei der Einstellung kann es deshalb vorkommen, dass bei der von Ihnen gewahlten Ausgangsfunktion ein
oder mehrere Punkte nicht vorhanden sind.

- Taste 1 nochmals driicken, in der Anzeige erscheint “1.dEL" (Verzdégerung von Ausgang 1).

[] )
tdEL . .
- Mit den Tasten 2 und 3 den gewlnschten Wert der Schaltverzégerung fir Ausgang 1 einstel-
len.
Bemerkung: Der eingestellte Wert [0.01 ... 2.00] entspricht der Schaltverzégerung in Sekun-
den.
- Mit Taste 1 eingestellte Schaltverzégerung bestatigen. In der Anzeige steht wieder “1.dEL".
(F - Taste 1 nochmals driicken, in der Anzeige erscheint “1.Err* (Vorzugslage von Ausgang 1).
i . . .
ik - Mit Taste 2 oder Taste 3 (mittlere bzw. rechte Taste) den gewlinschten Ausgangszustand im
Fehlerfall auswéahlen.
: Vorzugslage des Schalt-
Anzeige ausganges Anmerkung
off im Fehlerfall inaktiv
(Kontakt ist offen)
on im Fehlerfall aktiv
(Kontakt ist geschlossen)
- Den eingestellten Zustand mit Taste 1 bestatigen. In der Anzeige steht wieder “1.Err*.
- - Bei Ausfuhrung 3-Punkt-Regler erfolgt nun analog zur Einstellung von Ausgang 1 die Ein-
E-':H:'- stellung fur den Ausgang 2. Die angezeigten MenUpunkte sind:
o “2.dEL" (Verzdégerung Ausgang 2) und
c.ocrr “2.Err“ (Vorzugslage Ausgang 2).

Abhangig von der gewahlten Ausgangsfunktion erfolgt nun noch die Einstellung der Schalt- bzw. Alarm-
punkte.

Hierzu missen weitere Einstellungen entsprechend dem Kapitel ,Schaltpunkte bzw. Alarmgrenzen einstel-
len“ gemacht werden.

Hinweis: Die Einstellung der Schalt- und Alarmpunkte kann zu einem spéateren Zeitpunkt in einem geson-
derten Meni nachgeholt werden. (siehe Kapitel 7)
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7 Schaltpunkte bzw. Alarmgrenzen einstellen

Anmerkung: In diesem Menu konnen alle relevanten Schaltpunkte und Alarmgrenzen eingestellt werden.
(Winschen Sie auch die Vorzugslage und Verzdgerung der Schaltfunktion einzustellen, ver-
wenden Sie bitte das Konfigurationsmeni des Gerates)

Je nachdem welche Ausgangsfunktion im Konfigurationsmeni gewéhlt wurde, unterscheiden
sich die einzustellenden Parameter.

Das Menu uberspringt automatisch die fur die gewahlte Ausgangsfunktion nicht bendtigten
Punkte.

Beachten: Bei Veranderung der Konfigurationseinstellung fiir ,,Func®, ,,Inp.1“ bzw. ,,Unit*“ werden
bereits getatigte Einstellungen fur Schaltpunkte bzw. Alarmgrenzen zurtickgesetzt!

Allgemein: Der Zustand der Schaltkontakte wird mit Hilfe der 2 LED’s angezeigt, wobei die LED (Beschriftung 1) den
Zustand des Kontaktes von Relais 1 und die LED (Beschriftung 2) den Zustand des Kontaktes von Relais
2 anzeigt. (LED an = Kontakt ist geschlossen).

Hinweis: Die Tasten 2 und 3 sind bei der Eingabe von Werten mit einer 'Roll-Funktion' ausgestattet. Wird die Taste kurz gedruckt,

erhoht (Taste 2) bzw. erniedrigt (Taste 3) sich der Anzeigewert jeweils um 1 Digit.

Wird die Taste langer gedrickt (> 1s) beginnt der Wert auf- bzw. abwarts zu zahlen, wobei die Geschwindigkeit nach
kurzer Zeit erhdht wird.

Die Einstellung ist ferner mit einer ‘Uberlauf-Funktion* ausgestattet. Wird bei der Einstellung der max. mégliche Einstell-
wert erreicht, so wird zum min. méglichen Einstellwert gewechselt und umgekehrt.

Wird bei der Eingabe langer als 60 sec. keine
Taste gedrickt, so wird die Konfiguration des Geréts
abgebrochen. Gegebenenfalls bereits getatigte Ande-
rungen werden
hierbei nicht gespeichert und gehen somit verloren!

Bitte beachten:

- Der Aufruf des Mentis fir die Einstellung der Schalt-/Alarmpunkte
erfolgt durch Driicken auf Taste 1 flr >2 Sekunden.

Taster 1 Taster2 Taster 3

- Abhangig von der in der Konfiguration unter ,Output® gewahlten Ein-
stellung erfolgt eine unterschiedliche Anzeige.
Wechseln Sie hierzu in das entsprechend Kapitel.

Funktion o .
Beschreibung A-IS Output weiter in Kapitel
Ausgang 1 Ausgang 2 eingestellt

Kein Ausgang, deaktiv deaktiv Aufruf nicht
Gerét ist nur Anzeige (Kontakt offen) (Kontakt geschlossen) no moglich !
2-Punkt-Regler Schaltfunktion 1 | Schaltfunktion 1 op 71

(aktiv = Kontakt geschlossen) (aktiv = Kontakt offen) :
3-Punkt-Regler Schaltfunktion 1 |Schaltfunktion 2™ 3p 71

(aktiv = Kontakt geschlossen) | (aktiv = Kontakt geschlossen) :
2-Punkt-Regler mit Schaltfunktion 1 | Min-/Max-Alarm 2P AL 25
Min-/Max-Alarm (aktiv = Kontakt geschlossen) [(Alarm = Kontakt geschlossen) : .
Min-/Max-Alarm, Min-/Max-Alarm | Min-/Max-Alarm AL F1 73
gemeinsam (Alarm = Kontakt offen)  |(Alarm = Kontakt geschlossen) ' .
Min-/Max-Alarm, Max-Alarm Min-Alarm AL E2 73
getrennt 2 (Alarm = Kontakt geschlossen)|(Alarm = Kontakt geschlossen) ' :
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"I = Beachten Sie, dass es sich bei Ausgang 2 um einen Offner-Kontakt des Relais handelt.
Dies bedeutet, dass der Kontakt ohne Stromversorgung des Geréates geschlossen ist !

? = Hinweis: beachten Sie, dass Ausgang 1 und 2 unterschiedliche Kontaktarten besitzen.
Hierdurch ergeben sich fir Max- und Min-Alarm unterschiedliche Kontaktzustéande

wenn das Gerét ohne Stromversorgung ist! (Max-Alarm = Kontakt offen, Min-Alarm = Kontakt
geschlossen.)

GLREISINGER |

HONSBEBERG |

Marfens |

IMTRON |

Noelto==r



E44.X.01.6B-04 Anschluss- und Betriebsanleitung GIR 300 Seite 26 von 34

7.1 2-Punkt-Regler, 3-Punkt-Regler

Dieses Kapitel beschreibt die Einstellung der Schaltpunkte bei Verwendung des Gerates als 2-Punkt- bzw.
3-Punkt-Reglers. Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.9,
die Ausgangsfunktion “2P“ oder “3P“ gewahlt haben.

, - Taste 1 driicken (sofern nicht schon geschehen).
Lan In der Anzeige erscheint nun “1.on". (Einschaltpunkt von Ausgang 1)

- Mit den Tasten 2 und 3 den gewlnschten Wert einstellen, bei dem der Ausgang 1 einschal-
ten soll.

- Mit Taste 1 eingestellten Schaltpunkt bestatigen. In der Anzeige steht wieder “1.on".

FF - Taste 1 dricken. In der Anzeige erscheint nun “1.o0ff“. (Ausschaltpunkt von Ausgang 1)

is-

- Mit den Tasten 2 und 3 den gewlinschten Wert einstellen, bei dem der Ausgang 1 ausschal-
ten soll.

- Mit Taste 1 eingestellten Schaltpunkt bestatigen. In der Anzeige steht wieder “1.off*.

Beispiel: Sie haben eine Heizplatte und méchten diese auf eine Temperatur von 120°C,
mit einer Hysterese von +2°C regeln. Hierfiir ist fiir den Einschaltpunkt “1.on*“ =
120°C und den Ausschaltpunkt “1.0ff* = 122°C einzustellen.
=> Bei einer Temperatur von 120°C oder darunter schaltet das Gerét ein, bei
122°C oder

daruber schaltet es aus.

Bemerkung: Je nach Trégheit Ihrer Heizplatte ist ein Uberschwingen der Temperatur méglich.

Wenn Sie als Ausgangsverhalten '2-Punkt-Regler' gewahlt haben, ist damit die Schaltpunkteinstellung des
Gerates abgeschlossen. Driicken Sie nochmals die Taste 1 um zur Anzeige des Messwertes umzuschal-
ten.

Wenn Sie '3-Punkt-Regler' gewahlt haben, fahren Sie bitte wie folgt fort:

- Taste 1 drucken. In der Anzeige erscheint nun “2.on*. (Einschaltpunkt von Ausgang 2)

'
n : . : .
c.ov - Mit den Tasten 2 und 3 den gewlnschten Wert einstellen, bei dem der Ausgang 2 einschal-
ten soll.
- Mit Taste 1 eingestellten Schaltpunkt bestatigen. In der Anzeige steht wieder “2.on".
—— Taste 1 drucken. In der Anzeige erscheint nun “2.0ff“. (Ausschaltpunkt von Ausgang 2)
(gl ]}

- Mit den Tasten 2 und 3 den gewlinschten Wert einstellen, bei dem der Ausgang 2 ausschal-
ten soll.

- Mit Taste 1 eingestellten Schaltpunkt bestatigen. In der Anzeige steht wieder “2.off*.

Damit ist die Schaltpunkteinstellung des Gerétes abgeschlossen. Dricken Sie die Taste 1 um zur Anzeige
des Messwertes umzuschalten.

7.2 2-Punkt-Regler mit Alarm

Dieses Kapitel beschreibt die Einstellung der Schalt- und Alarmpunkte bei Verwendung des Gerates als
2-Punkt-Regler mit Min-/Max-Alarm. Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung
unter Kapitel 6.9, die Ausgangsfunktion “2P.AL“ gewahlt haben.

) - Taste 1 drucken (sofern nicht schon geschehen). In der Anzeige erscheint nun “1.on“. (Einschaltpunkt von
Lon Ausgang 1)

- Mit den Tasten 2 und 3 den gewlnschten Wert einstellen, bei dem der Ausgang 1 einschal-
ten soll.

- Mit Taste 1 eingestellten Schaltpunkt bestétigen. In der Anzeige steht wieder “1.on".

- Taste 1 dricken. In der Anzeige erscheint nun “1.o0ff“. (Ausschaltpunkt von Ausgang 1)

ioFF

- Mit den Tasten 2 und 3 den gewlinschten Wert einstellen, bei dem der Ausgang 1 ausschal-
ten soll.

- Mit Taste 1 eingestellten Schaltpunkt bestatigen. In der Anzeige steht wieder “1.off*.
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ALH

A.dEL

Beispiel: Sie haben einen Kuhlraum und mdéchten diesen auf eine Temperatur zwischen -
20°C und -22°C regeln. Hierfiir ist fiir den Einschaltpunkt “1.on“=-20°C und den
Ausschaltpunkt “1.off* = -22°C einzustellen.
=>Bei einer Temperatur -20°C oder dartber schaltet das Gerét ein,

bei -22°C oder darunter schaltet es aus.
Bemerkung: Je nach Tragheit Ihres Kiihlkreislaufes ist ein Uberschwingen der Temperatur moglich.

Taste 1 druicken. In der Anzeige erscheint nun “AL.Hi“. (Max-Alarmpunkt)

Mit den Tasten 2 und 3 den gewtinschten Wert einstellen, ab dem Max-Alarm ausgelost
werden soll.

Mit Taste 1 eingestellten Alarmpunkt bestatigen. In der Anzeige steht wieder “AL.Hi“.

Taste 1 driicken. In der Anzeige erscheint nun “AL.Lo“. (Min-Alarmpunkt)

Mit den Tasten 2 und 3 den gewtlinschten Wert einstellen, bei dem Min-Alarm ausgelost
werden soll.

Mit Taste 1 eingestellten Alarmpunkt bestatigen. In der Anzeige steht wieder “AL.Lo*“.
Taste 1 dricken. In der Anzeige erscheint nun “A.dEL*. (Alarmverzdégerung)

Mit den Tasten 2 und 3 den gewiinschten Wert fir die Alarmverzdgerung einstellen.

Bemerkung: Der eingestellte Wert [0 ... 9999] entspricht der Alarmverzdégerung in Sekun-
den.
Der Alarmfall muss fiir die als Alarmverzégerung eingestellte Zeit anstehen,
damit die Alarmmeldung ausgeldst wird.

Mit Taste 1 eingestellte Alarmverzdgerung bestatigen. In der Anzeige steht wieder “A.dEL".

Beispiel: Sie mochten die Temperatur im oben beschriebenen Kiihlraum zuséatzlich auf den
Tempe-raturbereich von -15°C und -30°C alarmiberwachen.
Hierfur ist fur den Max-Alarm “AL.Hi“ = -15°C und den Min-Alarm “AL.Lo* = -30°C ein-
zustellen.
=> Steigt die Temperatur Uber -15°C bzw. sinkt sie unter -30°C ab, so l6st das Geréat
nach
der eingestellten Alarmverzdgerung den Alarm aus.

Bitte beachten: Das Relais fur den Alarmausgang (Ausgang 2) hat bei keinem Alarm angezogen und fallt

bei Alarm ab. Hierdurch ergeben sich folgenden Ausgangszustande:
* kein Alarm  Relais-Kontakt ist offen

» Alarm Relais-Kontakt ist geschlossen

 Stromausfall Relais-Kontakt ist geschlossen

Damit ist die Schaltpunkt- und Alarmeinstellung des Gerates abgeschlossen. Driicken Sie die Taste 1 um
zur Anzeige des Messwertes umzuschalten.

7.3 Min-/Max-Alarm (getrennt oder gemeinsam)

Dieses Kapitel beschreibt die Einstellung der Alarmpunkte bei Verwendung des Gerates zur Min-/Maxwert-
Uberwachung. Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.9, die
Ausgangsfunktion “AL.F1“ oder “AL.F2“ gewahlt haben.

ALH)

Taste 1 drlicken (sofern nicht schon geschehen). In der Anzeige erscheint nun “AL.Hi“. (Max-
Alarmpunkt)

Mit den Tasten 2 und 3 den gewiinschten Wert einstellen, ab dem Max-Alarm ausgeldst
werden soll.

Mit Taste 1 eingestellten Alarmpunkt bestatigen. In der Anzeige steht wieder “AL.Hi“.
Taste 1 drucken. In der Anzeige erscheint nun “AL.Lo“. (Min-Alarmpunkt)

Mit den Tasten 2 und 3 den gewiinschten Wert einstellen, bei dem Min-Alarm ausgeldst
werden soll.

Mit Taste 1 eingestellten Alarmpunkt bestatigen. In der Anzeige steht wieder “AL.L0".
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- Taste 1 driicken. In der Anzeige erscheint nun “A.dEL". (Alarmverzégerung)

AdEL| . Mit den Tasten 2 und 3 den gewiinschten Wert fir die Alarmverzdgerung einstellen.
Bemerkung: Der eingestellte Wert [0 ... 9999] entspricht der Alarmverzdgerung in Sekun-
den.

Der Alarmfall muss flr die als Alarmverzégerung eingestellte Zeit anstehen, da-
mit die Alarmmeldung ausgeldst wird.

- Mit Taste 1 eingestellte Alarmverzégerung bestatigen. In der Anzeige steht wieder “A.dEL".
Beispiel: Sie mochten die Temperatur in einem Gewachshaus auf 15°C und 50°C alarmiberwa-

chen.

Hierfir ist fir den Max-Alarm “AL.Hi“ = 50°C und den Min-Alarm “AL.Lo“ = 15°C einzu-
stellen.

=> Steigt die Temperatur tber 50°C bzw. sinkt sie unter 15°C ab, so |0st das Gerat
nach der

eingestellten Alarmverzoégerung den Alarm aus.

Bitte beachten: Bei der Ausgangsfunktion AL.F1 (gemeinsamer Min-/Max-Alarm) werden beide Ausgange
parallel angesteuert. Bedingt durch die unterschiedlichen Kontaktarten stehen somit beide
Ausgangszustande zur Verfligung.

Ausgang 1 Ausgang 2
» kein Alarm  Relais-Kontakt ist geschlossen Relais-Kontakt ist offen
» Alarm Relais-Kontakt ist offen Relais-Kontakt ist geschlossen
» Stromausfall Relais-Kontakt ist offen Relais-Kontakt ist geschlossen
Bitte beachten: Bei Ausgangsfunktion AL.F2 (getrennter Max- und Min-Alarm) sind die Ausgangszustande
wie folgt:
* kein Alarm  Relais-Kontakt ist offen
» Alarm Relais-Kontakt ist geschlossen
» Stromausfall Relais-Kontakt ist offen (bei Ausgang 1), Relais-Kontakt ist geschlossen (bei
Ausgang 2)

Damit ist die Alarmeinstellung des Gerates abgeschlossen. Driicken Sie die Taste 1 um zur Anzeige des
Messwertes umzuschalten.

8 Offset- und Steigungskorrektur

Die Offset- und Steigungskorrektur dient zum Ausgleich von Sensortoleranzen bzw. zur Feinjustierung von
Abweichungen lhres Signalgebers. Offset- und Steigungskorrektur wirken sich nur auf die Frequenz- und
Drehzahlmessung aus.

Bitte beachten: Wird bei der Eingabe langer als 60 sec. keine Taste gedriickt, so wird die Offset-
/ Steigungskorrektur des Gerates abgebrochen.

@ Gegebenenfalls gemachte Anderungen werden hierbei nicht gespeichert und gehen
somit verloren!

Bitte beachten: Bei Veréanderung der Konfigurations-Einstellung fiir “Func” werden bereits getatig-
te Einstellungen fur Offset- und Steigungskorrektur zurtickgesetzt!

Hinweis: Die Tasten 2 und 3 sind bei der Eingabe von Werten mit einer 'Roll-Funktion'
ausgestattet. Wird die Taste kurz gedriickt, erhoht (Taste 2) bzw. erniedrigt (Tas-
te 3) sich der Anzeigewert jeweils um 1 Digit.

Wird die Taste langer gedriickt (> 1s) beginnt der Wert auf- bzw. abwarts zu zah-
len, wobei die Geschwindigkeit nach kurzer Zeit erhdht wird.

Die Einstellung ist ferner mit einer ‘Uberlauf-Funktion® ausgestattet.

Wird bei der Einstellung der max. mégliche Einstellwert erreicht, so wird zum
min. moglichen Einstellwert gewechselt und umgekehrt. Taster 1 Taster2 Taster3

- Gerat in Betrieb nehmen und warten bis der Segmenttest beendet ist.

—| - Taste 3 fur >2 Sekunden drucken.
OFFS In der Anzeige erscheint “OFFS* (Offset = Nullpunktverschiebung).

- Mit den Tasten 2 und 3 den gewlnschten Offset-Wert einstellen.
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Die Eingabe des Offset erfolgt in Digit bzw. °C/°F.

Der eingestellte Offset-Wert wird von dem gemessenen Wert abgezogen. (genaue Berechnung siehe
bei Scale)

- Mit Taste 1 eingestellten Schaltpunkt bestatigen. In der Anzeige steht wieder “OFFS*.

- Taste 1 dricken. In der Anzeige erscheint nun “SCAL*. (Scale = Steigung)

- Mit den Tasten 2 und 3 den gewlnschten Steigungskorrekturwert einstellen.

Die Eingabe der Steigungskorrektur erfolgt in %. Der Anzeigewert wird nach folgender Formel
berechnet:

Anzeige = (gemessener Wert — Offset) * (1 + Steigungskorrektur [% / 100] )

Beispiel: Die Einstellung ist 2.00 => Steigung ist um 2.00% erhéht => Steigung = 102%.
Bei einem gemessenen Wert von 1000 (ohne Steigungskorrektur) wiirde das Gerat nun 1020 anzeigen.

- Mit Taste 1 eingestellten Steigungskorrekturwert bestatigen. In der Anzeige steht wieder
“SCAL".

Damit ist die Einstellung von Offset- und Steigungskorrektur des Gerétes abgeschlossen. Driicken Sie die
Taste 1 um zur Anzeige des Messwertes umzuschalten.

9 Min-/Max-Wertspeicher

Das Gerat besitzt einen Min-/Max-Wertspeicher. Darin werden der niedrigste und der hdchste Anzeigewert
gespeichert.

Abruf des Min.-Wertes:

Taste 3 kurz driicken: es wird kurz “Lo“ und anschlieRend fiir ca. 2 sec. der Min-Wert
angezeigt.

Abruf des Max.-Wertes:

Taste 2 kurz driicken: es wird kurz “Hi“ und anschlief3end fiir ca. 2 sec. der Max-Wert an-
gezeigt.

Ldschen des Min-/Max-Wertes:

Taste 2 u. 3 gleichzeitig fur 2 sec. Driicken: es wird in der Anzeige kurz “CLr* angezeigt, der Min-/Max-Wert
wird auf den aktuellen Anzeigewert zuriickgesetzt.

10 Serielle Schnittstelle

Das Gerat besitzt eine EASYBus-Schnittstelle. Fur die Kommunikation wird das erweiterte EASYBus-
Datenformat bendtigt. Bitte beachten Sie, dass dieses Format von den Standard-EASYBus-Softwarepaketen
sowie dem EB3000 und EB2000 nicht unterstitzt wird. Die Integration in bestehende EASYBus-Installationen
ist daher nur bedingt méglich.
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11 Fehler- und Systemmeldungen

Erkennt das Gerat unzulassige Betriebszustéande, wird ein entsprechender Fehlercode angezeigt.
Folgende Fehlercodes sind definiert:

Err.1 Messbereich uberschritten
Diese Fehlermeldung signalisiert, dass der Messbereich des Gerétes Uberschritten wird.

Mdgliche Fehlerursache: - Eingangssignal zu grof3
- Fihlerbruch (bei Pt 100 und Pt 1000)
- Fuhlerschluss (bei 0(4)-20 mA)
- Zahlertberlauf

Abhilfe: - Die Fehlermeldung wird zuriickgesetzt, sobald das Eingangssignal
wieder innerhalb der zugelassenen Grenzen liegt.
- Sensor, Messumformer bzw. Frequenzgeber Gberprifen.
- Geratekonfiguration Uberprifen (z.B. Eingangssignal).
- Z&hler rucksetzen.

Err.2 Messbereich unterschritten
Diese Fehlermeldung signalisiert, dass der Messbhereich des Gerétes unterschritten wird.

Mdgliche Fehlerursache: - Eingangssignal zu klein bzw. negativ
- Strom kleiner 4 mA
- Fahlerschluss (bei Pt 100 und Pt 1000)
- Fuhlerbruch (bei 4-20 mA)
- Zahlerunterlauf

Abhilfe: - Die Fehlermeldung wird zuriickgesetzt, sobald das Eingangssignal
wieder innerhalb der zugelassenen Grenzen liegt.
- Sensor, Messumformer bzw. Frequenzgeber Uberprufen.
- Geratekonfiguration Uberprifen (z.B. Eingangssignal).
- Zahler rucksetzen.

Err.3 Anzeigebereich tberschritten

Diese Fehlermeldung signalisiert, dass der max. mdgliche Anzeigebereich von 9999 Digit des Gera-
tes Uberschritten wird.

Mdgliche Fehlerursache: - Skalierung fehlerhaft
- Z&hleruiberlauf

Abhilfe: - Die Fehlermeldung wird zuriickgesetzt, sobald der Anzeigewert
wieder < 9999 ist.
- Z&hler ricksetzen.
- Bei haufigem Auftreten sollte ggf. tberlegt werden ob der durch die
Skalierung gewéahlte Anzeigebereich nicht zu grof3 gewéhlt wurde und
entsprechend reduziert werden sollte (z.B. Faktor 10)

Err.4 Anzeigebereich unterschritten
Diese Fehlermeldung signalisiert, dass der min. mdgliche Anzeigebereich von -1999 Digit des Gera-
tes unterschritten wird.

Mdogliche Fehlerursache: - Skalierung fehlerhaft
- Zahlerunterlauf

Abhilfe: - Die Fehlermeldung wird zuriickgesetzt, sobald der Anzeigewert
wieder innerhalb der zugelassenen Grenzen liegt.
- Z&hler ricksetzen.
- Bei haufigem Auftreten sollte ggf. tberlegt werden ob der durch die
Skalierung gewahlte Anzeigebereich nicht zu grof3 gewahlt wurde und
entsprechend reduziert werden sollte (z.B. Faktor 10)

Err.7 Systemfehler

Das Gerét hat eine integrierte Eigendiagnosefunktion, die standig wesentliche Teile des Gerates
kontrolliert. Erkennt die Diagnosefunktion einen Defekt, wird die Fehlermeldung Err.7 angezeigt.

Mégliche Fehlerursache: - zulassige Betriebstemperatur Gber- bzw. unterschritten
- Gerat defekt
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Abhilfe: - Betriebstemperatur einhalten
- Gerat austauschen.

Er.9 Sensor defekt

Das Gerét hat eine integrierte Diagnosefunktion fur den angeschlossen Fuhler oder Geber.
Erkennt die Diagnosefunktion einen Defekt, wird die Fehlermeldung Err.9 angezeigt.

Maogliche Fehlerursache: - Fuhlerbruch bzw. Fihlerkurzschluss bei Pt 100 oder Pt 1000
- FUhlerbruch bei Thermoelementen

Abhilfe: - Sensor kontrollieren und ggf. austauschen

Er.11 Wert konnte nicht berechnet werden
Diese Fehlermeldung signalisiert, dass eine fir die Berechnung des Anzeigewertes erforderliche
Messgrof3e fehlerhaft oder auRerhalb des zulassigen Bereiches ist.
Méogliche Fehlerursache: - Skalierung fehlerhaft
Abhilfe: - Einstellung und Eingangssignal prufen

12 Aul3erbertriebnahme, Ricksendung und Entsorgung

12.1 Aul3erbetriebnahme

Vor Aul3erbetriebnahme ist das Gerét an geeigneter Stelle (z.B. Sicherung) von der Versorgungsspannung
zu trennen. Die allgemein geltenden Sicherheitsregeln sind einzuhalten.

Vergewissern Sie sich vor dem auf3er Betrieb setzen dass die zu schaltenden Lasten ebenfalls abgeschal-
tet sind und sich in einem Zustand befinden, die keine Gefahrdung darstellen.

12.2 Ricksendung und Entsorgung

E‘\ Alle Gerate, die an den Hersteller zurlickgeliefert werden, missen frei von Gefahr-
(=2 stoffen sein. Gefahrstoffe am Geh&use konnen Personen oder Umwelt gefahrden.
GEFAHR

Verwenden Sie zur Ricksendung des Gerats, insbesondere wenn es sich um ein
noch funktionierendes Gerét handelt, eine geeignete Transportverpackung.

Legen Sie dem Geréat das ausgefillite Riicksendeformular der GHM-Homepage unter

http://www.ghm-messtechnik.de/downloads/ghm-formulare.html bei.

Senden sie das Gerat an uns zuriick (ausreichend frankiert, siehe auch Hinweise
oben).

g Das Gerat darf nicht Uber die Restmulltonne entsorgt werden.
I

Wir entsorgen das Gerat sachgerecht und umweltschonend.
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13 Technische Daten

Max. Anschlussdaten: siehe Kapitel 5.2

Messeingange: Universaleingang fur

Messart Eingangssignal Messbereich Auflésung Bemerkung
Spannungssig- [0-10V 0..10V Ri > 300 kOhm
nal 0-2V 0..2V Ri > 10 kOhm
0-1V 0..1V Ri > 10 kOhm
0-50 mV 0..50mV Ri > 10 kOhm
Stromsignal 4—-20mA 4..20mA Ri = ~125 Ohm
0-20mA 0..20mA Ri = ~125 Ohm
Widerstand o -50.0 ... +200.0 °C | 0.1 °C bzw. | 3-Leiter-Anschluss
Pt100 (0.1°C) (bzw. -58.0 ... +392.0 °F) °F max. zul. Leitungswiderstand: 20 Ohm
° -200 ... +850 °C 0 or | 3-Leiter-Anschluss
Pt100 (1°C) (bzw. -328 ... +1562 °F) 1°C bzw. °F max. zul. Leitungswiderstand: 20 Ohm
-100.0 ... +200.0 o
Pt1000 (0.1°C)  |°C 01 OCFbZW' 2-Leiter-Anschluss
(bzw. -148.0 ... +392.0 °F)
Pt1000 (1°C) ;5393;2-8- +850 F(): 1°C bzw. °F | 2-Leiter-Anschiuss
Thermoelement | \; ; -270 ... +1350 °C 0 0
NiCr-Ni  (Typ K) (b2w, -454 .. +2462 °F) 1°C bzw. °F
-50 ... +1750 °C 0 o
Pt10Rh-Pt (Typ S) (bzw, 58 ... +3182 °F) 1°C bzw. °F
; CNQ -270 ... +1300 °C ° °
NiCrSi-NiSi (Typ N) (b2w, -454. .. +2372 °F) 1°C bzw. °F
; -170 ... 4950 °C ° o
Fe-CuNi (TypJ) (baw, -274 . +1742 °F) 1°C bzw. °F
; -270 ... +400 °C ° 0
Cu-CuNi- (TypT) (bzw. -454 ... +752 °F) 1°Cbzw. °F
Frequenz ; Signal Low: 0.0-0.5V
q TTL-Signal 0 Hz ... 10 kHz 0.001 HZ | Gignal High: 2.7 — 24 v
Schaltkontakt interner Pull-Up-Widerstand (~7 kOhm
NPN OHz ... 3kHz 0.001 Hz gegen +3.3V) wird zugeschaltet.
interner Pull-Down-Widerstand (~7kOhm
Schaltkontakt PNP [0 Hz ... 1 kHz 0.001 Hz gegen GND) wird zugeschaltet
Drehzahl : zuschaltbarer Vorteiler (1-1000)
- . 0.001 ’
-Sr;[];tg:]?arl?,l\;w’ onp | O - 9999 U/min U/min | Pulsfrequenz: max. 600000 Imp./min.
Abwartszahler, | TTL-Signal, 0 ...9999 zuschaltbarer Vorteiler (1-1000)
Aufwartszahler | Schaltkontakt NPN, PNP | mit Vorteiler: 9 999 000 Pulsfrequenz: max. 10000 Imp./sec. *

Anzeigebereich:

Normsignal:

Members of GHM GROUP:

* = bei Schaltkontakt entsprechend Frequenzeingang geringere Werte

(fir Spannung-, Strom-, Frequenzmessung)
-1999 ... 9999 Digit, Anfangs-, Endwert und Dezimalpunktposition frei wahlbar
empfohlene Spanne: < 2000 Digit
Genauigkeit: (bei Nenntemperatur)
< 0.2% FS 1 Digit (bei 0 — 50mV: < 0.3% FS +1Digit)
Widerstandsthermometer:< 0.5% FS %1 Digit
Thermoelemente:< 0.3% FS 1 Digit (bei Type S: < 0.5% FS +1Digit)
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Frequenz: < 0.2% FS +1 Digit
Vergleichstellengenauigkeit: +1°C £1 Digit (bei Nenntemperatur)
Temperaturdrift: <0.01% FS/K (bei Pt 100 —0.1°C: < 0.015% FS/K)
Messrate: ca. 100 Messungen / sec. (bei Normsignal) bzw.

ca. 4 Messungen / sec. (bei Temperaturmessung) bzw.
ca. 4 Messungen / sec. (bei Frequenz, rpm mit f > 4 Hz) bzw. entsprechend f (bei f < 4 Hz)

Ausgange: 2 Relaisausgéange, potentialfrei
Ausgang 1: Schliel3er, Schaltleistung 5A (ohmsche Last), 250V
Ausgang 2: Offner, Schaltleistung 5A (ohmsche Last), 250V
Reaktionszeit: <25msec. bei Normsignal
< 0.3 sec. bei Temperatur, Frequenz (f > 4 Hz)
Ausgangsfunktionen: 2-Punkt, 3-Punkt, 2-Punkt mit Alarm, Min-/Max-Alarm gemeinsam oder getrennt.
Schaltpunkte: frei wahlbar

Schaltverzogerung: einstellbar: 0.01 ... 2.00 sec.
Alarmverzdgerung: einstellbar: 1 ... 9999 sec.

Anzeige: ca. 10 mm hohe, 6-stellige rote LED-Anzeige

Bedienung: mittels 3 Taster

Schnittstelle: EASYBus-Schnittstelle, galv. getrennt
Buslast: 1 EASYBus-Grundeinheit

Spannungsversorgung: 9 bis 28 V DC

Stromverbrauch: max. 35 mA

Nenntemperatur: 25°C

Umgebungsbedingungen:
Arbeitstemperatur:  -20 bis +50 °C
Relative Feuchte: 0 bis 80 % rel. LF. (nicht betauend)
Lagertemperatur: -30 bis +70 °C
Max. Einsatzhéhe: 5000 m tber NN

Gehause: Normeinschubgehause 36 x 72 mm
Abmessung: 36 x 72 mm (Frontrahmenmalf3).
Einbautiefe: ca. 95 mm (inkl. Schraub-/Steckklemmen und Halteklammer)

Panelbefestigung: mit Halteklammern.
Panelausschnitt:  32.2*%° x 68.5"%°> mm (H x B)

Elektroanschluss: Uber Schraub-/Steckklemme: 2 x 2-pol. fur Relais und 8-pol. fur Gbrige Anschlisse.
Leiterquerschnitte von 0.14 bis 1.5 mmz2.

Schutzdaten:
Schutzart Front: IP 54 nach EN 60529
Schutzart Gehause
und Anschluss: IP 20 nach EN 60529

Verschmutzungsgrad: 2 nach EN 61010-1

Richtlinien / Normen: Die Geréte entsprechen folgenden Richtlinien des Rates zur Angleichung der
Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten:
2014/35 EU Niederspannungsrichtlinie
2014/30/EU EMV Richtlinie
2011/65/EU RoHS
Angewandte harmonisierte Normen:
EN 61326-1 : 2013 Stéraussendung Klasse B,
Storfestigkeit nach Tabelle 2
Zusatzlicher Fehler: <1%
EN 61010-1: 2011

Bei Anschluss von langen Leitungen sind entsprechend geeignete externe Mal3-
nahmen gegen StoRspannungen vorzusehen.
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