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1. Sicherheit

1.1. Allgemeiner Hinweis

Lesen Sie dieses Dokument aufmerksam durch und machen Sie sich mit der Bedienung des Ge-
rates vertraut, bevor Sie es einsetzen. Bewahren Sie dieses Dokument griffbereit und in unmittel-
barer Nahe des Geréats auf, damit Sie oder das Fachpersonal im Zweifelsfalle jederzeit nach-
schlagen kdnnen.

Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Wartung und Aul3erbetriebnahme dirfen nur von fachspezi-
fisch qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden. Das Fachpersonal muss die Betriebsanleitung
vor Beginn aller Arbeiten sorgfaltig durchgelesen und verstanden haben.

Die Haftung und Gewahrleistung des Herstellers fur Schaden und Folgeschéaden erlischt bei be-
stimmungswidriger Verwendung, Nichtbeachten dieser Betriebsanleitung, Einsatz ungeniigend
gualifizierten Fachpersonals sowie eigenméchtiger Veranderung am Gerat-

1.2. Bestimmungsgemale Verwendung

Das GIR 2002 PID ist ein universell einsetzbares, mikroprozessorgesteuertes Anzeigegerat,
Uberwachungs- und Regelgerat.

Die Gerate durfen nur in Schalttafeln oder geeigneten Elektro-Gehausen betrieben werden, in de-
nen jeweils der Anschlussklemmenbereich ausreichend vor Beriihrung geschitzt ist.

Sie sind fur den Einsatz in industriellen und gewerblichen Bereichen konzipiert.
Die Anwendung im Freien ohne geeignete SchutzmalRnahmen ist nicht zulassig.

Durch den flexibel konfigurierbaren Universalmesseingang und die zur Verflgung stehenden Re-
laisausgéange beim GIR 2002 sind sie fur eine Vielzahl von unterschiedlichen Anwendungen ein-
setzbar.

Die Relaisausgéange sind geeignet elektrische Verbraucher mit max. 5 A (Output 1) bzw. 10 A
(Output 2) (ohmsche Last) bei bis zu max. 250 V AC zu schalten.

Damit die gewtinschte Funktion erfullt werden kann, muss das Gerat nach der Installation anhand
der vorliegenden Anleitung konfiguriert werden. Ungeeignete Konfiguration kann ein Fehlverhalten
des Gerates in der Anwendung zur Folge haben. Die Verantwortung fiir eine angemessene Konfi-
guration liegt beim Inbetriebnehmer / Betreiber.

Die Zahlerfunktion ist nicht zur Verbrauchserfassung 0.a. im Sinne der Messgeraterichtlinie
2014/32/EU zu verwenden.

Die Sicherheitshinweise sind zu beachten!
Das Gerat enthalt keine Teile, die Sie selber warten oder reparieren kdnnen.

Samtliche in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Vorgange durfen nur durch ausgebildetes
und vom Betreiber autorisiertes Fachpersonal durchgefihrt werden.

Eine andere, dartber hinausgehende Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemal3. Fir daraus
entstehende Schaden haftet der Betreiber des Gerates.

Hinweis: Durch die Kombination oder Verschaltung mit anderen Apparaten mit CE-Kennzeichnung
entsteht nicht zwangslaufig ein konformes System. Eine Bewertung zur Einhaltung der Nieder-
spannungsrichtlinie (2014/35/EU) und der EMV-Richtlinie (2014/30/EU) durch den Hersteller des
Gesamtprodukts wird notwendig, gegebenenfalls miissen auch noch weitere Richtlinien beachtet
werden (z.B. Maschinen-Richtlinie).

1.3. Qualifiziertes Personal

Montage, elektrische Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Aul3erbetriebnahme darf nur von
einer Elektrofachkraft durchgefihrt werden.

Bediener des Gerétes im Betrieb missen ausreichend qualifiziert sein, um durch die Bedienung
des Geréates keine Gefahrdungen herbeizufihren — fir die ausreichende Qualifikation der Bediener
ist der Betreiber der Anlage zustandig.
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1.4. Typenschild

GHM Messtechnik GmbH - Standort GREISINGER g—vers—r Herstelleradresse
Hans-Sachs-Stralle 26 - 93128 Regenstauf - GERMANY  GQ28
Universal Panelmount Display / Controller S/N 078 00000 Produktions-DateCode

GIR 2002 i ea -
GIR2002-230A-R1-R2-0<@00_GE\ Seriennummer

——— Typenbezeichnung

<

\g% (f Entsorgung, siehe Kapitel 17.2

o

S o
- Q . .
c € = o CE-Kennzeichnung, siehe unten

<3
gt /\ /1\ /J\: Warnzeichen: Elektrische Gefahr
e & = Output 1 Supply
‘T 7B 250VAC 250 . . .

we = 38 5p maioA masa soeonz T——— Hinweis: Anleitung beachten
23 >n|—" = :E E’ 4 VA
Go>NEGEL f/ = /52 : :
222>gz8F o 28 98 — Anschlussbelegung, siehe Kapitel 5
fstakskarfolels) [7[6]5][4]3] [2]1]

Erklarung der Symbole

Warnzeichen Elektrische Gefahr:
Bei Anschliissen und Bauteilen die dieses Zeichen tragen besteht die Gefahr

eines elektrischen Schlages.

. Hinweis Anleitung beachten:
l Lesen Sie die Montage- und Betriebsanleitung sorgfaltig, bevor Sie das Gerat

anschlielRen und in Betrieb nehmen.

CE-Kennzeichnung:
c € Durch das CE-Zeichen erklart der Hersteller, dass das Produkt konform zu den
geltenden Anforderungen der EG ist.

1.5. Sicherheitszeichen und Symbole
Warnhinweise sind in diesem Dokument wie folgt gekennzeichnet:

P

ﬁ\ Warnung!
& 1\ Symbol warnt vor unmittelbar drohender Gefahr, Tod, schweren Kdérperverlet-
zungen bzw. schweren Sachschéden bei Nichtbeachtung.

4 \\ Achtung!
/ - A\ Symbol warnt vor moglichen Gefahren oder schadlichen Situationen, die bei
Aémr:le Nichtbeachtung Schéden am Geréat bzw. an der Umwelt hervorrufen.

Hinweis!

@ Symbol weist auf Vorgénge hin, die bei Nichtbeachtung einen indirekten Ein-
fluss auf den Betrieb haben, mdglicherweise zu falschen Messergebnissen
fuhren oder eine nicht vorhergesehene Reaktion auslésen kénnen.



E32.0.21.6B-05 Montage- und Betriebsanleitung GIR 2002 PID Seite 5 v. 40

1.6. Vernunftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung

1. ) Das Gerat ist nicht fur den Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen geeignet!
//U\\ Benutzen Sie dieses Produkt nicht in Sicherheits- oder in Notaus-Einrichtungen
(=" oderin Anwendungen wo ein Fehlverhalten des Geréates die Verletzung von

GEFAHR  personen oder materielle Schaden zur Folge haben kann (z.B. SIL...).

Wird dieser Hinweis nicht beachtet so kann dies zu Verletzung oder zum Tod von
Personen sowie zu materiellen Schaden fuhren.

:”“{ Das Gerat darf nicht fir diagnostische oder sonstige medizinische Zwecke am
//U\ \} Patienten verwendet werden.
GEFAHR

1.7. Sicherheitshinweise

1. Die einwandfreie Funktion und Betriebssicherheit des Gerétes kann nur unter den klimati-
schen Verhaltnissen, die im Kapitel "Technische Daten" spezifiziert sind, eingehalten werden.

2. Vor Offnen des Gerétes dieses immer vom Netz trennen. Vorkehrungen treffen, dass
niemand die Kontakte des Gerates nach der Installation beriihren kann.

3. Beachten Sie die tUiblichen Vorschriften und Sicherheitsbestimmungen fir Elektro-, Schwach-
und Starkstromanlagen, insbesondere die landesublichen Sicherheitsbestimmungen
(z.B. VDE 0100).

4. Konzipieren Sie die Beschaltung besonders sorgfaltig beim Anschluss an andere Geréate
(z. B. PC). Unter Umstanden kdnnen interne Verbindungen in Fremdgeraten (z. B. Verbin-
dung GND mit Schutzerde) zu nicht erlaubten Spannungspotentialen flhren.

o

kann, so ist es aul3er Betrieb zu setzen und vor einer weiteren Inbetriebnahme
X durch Kennzeichnung zu sichern. Die Sicherheit kann beeintrachtigt sein, wenn
GEFAHR g5 zum
Beispiel:
- sichtbare Schéden aufweist.
- nicht mehr wie vorgeschrieben arbeitet.
- langere Zeit unter ungeeigneten Bedingungen gelagert wurde.
In Zweifelsféllen sollte das Gerét an den Hersteller zur Reparatur bzw. Wartung
eingeschickt werden

’[_]“ Wenn anzunehmen ist, dass das Gerat nicht mehr gefahrlos betrieben werden
IJ\_ a _'J)

6. Es durfen am Geréat keine Veranderungen oder Reparaturen vom Kunden vorgenommen
werden. Zur Wartung oder Reparatur muss das Gerat zum Hersteller eingesandt werden.

7. /ﬂ—\ Wird das Gerét bei einer Umgebungstemperatur > 40 °C eingesetzt kdnnen sich
/{uj\\ die Anschlussklemmen bei maximaler Belastung tiber 60 °C erwérmen. Bitte
A%HTUN)G beachten Sie dies bei der Auswahl ihrer Anschlusskabel.

2. Produktbeschreibung

2.1. Lieferumfang

Anzeige- / Regelgerat

2 Halteklammern

1 Dichtung fur fronseitige Schutzklasse IP 65: GGD4896
1 Satz Einheitenaufkleber EAK 36
Schraubsteckklemmen (je nach Ausfiihrung)

Montage - und Betriebsanleitung
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2.2. Funktionsbeschreibung

Das GIR 2002-PID ist ein universell einsetzbares, mikroprozessorgesteuertes Anzeige-, Uberwa-
chungs- und Regelgerat.

Universaleingang

Das Gerat besitzt einen Universaleingang zum Anschluss von:

- Normsignalen
(0-20 mA, 4-20 mA, 0-50 mV, 0-1V, 0-2 V und 0-10 V) 1w max ®SL - s

- Widerstands-Temperatursensoren (Pt100 und Pt1000) - rr: S
- Thermoelementen (Typ K, J, N, T und S) Ao

- Frequenz (TTL und Schaltkontakt) °

Ferner bietet es Funktionen wie Durchflussmessung, Dreh-
zahlmessung, Zahler, etc ...

Fur Transmitter stellt das Gerat eine zusatzliche Versorgung zur Verfigung.
Anschlussdaten siehe Kapitel 18 Technische Daten bzw. Gerateaufkleber.

Schaltausgange und Alarm
Zusatzlich steht beim GIR 2002 PID ein bzw. zwei Schaltausgénge und bei Option ST... ein Steti-
gausgang (0-10V oder 0-20mA und 4-20mA) zur Verfligung, dessen Schaltfunktion als

2-Punkt-Regler, 3-Punkt-Regler, 2-Punkt-Regler mit Min-/Max-Alarm, Min-/Max-Alarm gemein-
sam oder Min-/Max-Alarm getrennt

und bei entsprechender Ausgangsoption zusatzlich auch als
3-Punkt-Regler mit Min-/Max-Alarm

konfiguriert werden kénnen.
Der Zustand der Schaltausgange (Relais) wird mit Hilfe der LED ,1“ (= Relais 1), ,2“ (= Relais 2) und ,S1*
(= Relais 3) angezeigt.

Eine anstehende Alarmbedingung wird mit den LED’s ,Alarm®, ,max“ und ,min“ angezeigt.

Schnittstelle

Weiter besitzen alle Geréte standardmaflig eine EASYBus-Schnittstelle, die Uber einen Pegel-
wandler die Kommunikation mit einem tbergeordneten Rechner erlaubt und das Gerat zu einem
vollwertigen EASYBus-Modul macht.

Die GIR 2002 PID werden geprift und komplett justiert geliefert.

Damit das GIR 2002 betriebsbereit ist, muss es fur die jeweilige Anwendung
konfiguriert werden!

Wichtig: Bei der Gerate-Konfiguration ist zuerst das Eingangssignal (siehe Kapitel 6) und an-
schlieRend die Stetigausgangskonfiguration (falls vorhanden - siehe Kapitel 7), die Ausgangsfunk-
tion (siehe Kapitel 8) bzw. die Offset-/Steigungskorrektur (siehe Kapitel 9) einzustellen.

2 Um einen unzuléassigen Eingangszustand und ungewollte oder falsche
//U\\ Schaltvorgange bei der Geratekonfiguration zu vermeiden, wird empfohlen,
[ 4R den Anschluss des Einganges und der Schaltausgéange erst nach der Konfigu-

ACHTUNG ration des Gerates durchzufihren.

des Steitigausganges, der Ausgangsfunktion oder Offset- und Steigungskor-
rektur) wird die Messung und Regelung des Gerétes gestoppt.

Mit Verlassen des Menus fuhrt das Gerat einen Neustart aus und die
Messung/Regelung wird wieder gestartet. Bei der Zahlerfunktion wird

mit Verlassen des Menls der Zahlerstand zuriickgesetzt.

@ Beim Aufrufen eines Konfigurationsments (Konfiguration des Messeinganges,
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3. Montage in Schalttafeln und Gehéause

Tafelausschnitt:
90‘5 mm+0.51|m |

+0.5mm

43,0mm

Montage:

*) Dichtung GGD4896 fur IP 65 erforderlich!
Fur zuverlassige Dichtwirkung auf sorgféltigen Einbau achten!

4. Anzeige und Bedienelemente

Front: Rickseite von oben:

4.1. Anzeigeelemente

Hauptanzeige:
Anzeige des Messwertes, des Max- und Minwertes, der Parameter
und Parameterwerte sowie der Fehlermeldungen.

LED 1:
Signalisiert den Zustand von Ausgang 1
(nicht aktiv bei Option Stetigausgang)

LED 2:
Signalisiert den Zustand von Ausgang 2

LED Alarm:
leuchtet bei anstehendem Alarm

LED max:
leuchtet wenn Max-Alarm vorhanden ist

LED min:
leuchtet wenn Min-Alarm vorhanden ist

LED S2:
blinkt wenn Tarafunktion aktiv ist

LED S1
ohne Funktion
Option R3, H3 oder,N3: Signalisiert den Zustand von Ausgang 3

3 @8 8
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4.2. Bedienelemente

SET

1

Taste 1:
Aufruf Menl ,Schaltpunkte bzw. Alarmgrenzen einstellen®
Taste 1 + 5, >2s: Aufruf Menu ,Konfiguration der Ausgangsfunktionen®

Menl: Parameterwert speichern und nachsten Parameter aufrufen

Taste 2:
Maxwert anzeigen
Taste 2 + 5, >2s: Aufruf Menu ,Eingangssignal auswahlen®
Taste 2 + 3, >2s: Min-/Maxwert riicksetzen
Menu: Kurz driicken = Wert erhdhen.
lang driicken = Rollfunktion mit Stopp bei Uberlauf.*)

Taste 3:
Minwert anzeigen
Taste 3 + 5, >2s: Aufruf Menu ,Offset- und Steigungskorrektur*
Taste 3 + 2, >2s: Min-/Maxwert ricksetzen
Menu: Kurz dricken = Wert erniedrigen.
lang driicken = Rollfunktion mit Stopp bei Uberlauf.*)

Taste 4:
Taste 4 + 5:; Aufruf Menu ,Konfiguration des Stetigausgang*

Meni: Abbrechen bzw. Beenden der Eingabe.
Anderungen, die nicht mit SET gespeichert wurden, werden verworfen.

Taste 5:

Funktion siehe Taste 1..4

Taster auf Rickseite des Gerates (zwischen Anschlussklemmen und Rickwand)

*) Die Tasten 2 und 3 sind bei der Eingabe von Werten mit einer 'Roll-Funktion' ausgestattet.
Wird die Taste kurz gedriickt, erhéht (Taste 2) bzw. erniedrigt (Taste 3) sich der Anzeigewert
jeweils um 1 Digit.

Wird die Taste langer gedriickt (> 1s) beginnt der Wert auf- bzw. abwarts zu zahlen, wobei die
Geschwindigkeit nach kurzer Zeit erhdht wird.

Die Einstellung ist ferner mit einer ‘Uberlauf-Funktion* ausgestattet. Wird bei der Einstellung der
max. mogliche Einstellwert erreicht, so wird zum min. méglichen Einstellwert gewechselt und

umgekehrt.

5. Elektrischer Anschluss

Der Anschluss bzw. die Inbetriebnahme darf nur durch fachlich qualifizierte Personen erfolgen.

Der Betrieb des Gerates ist nur im Schalttafeleinbau oder Einbau in geeignete
Elektro-Gehause zuléssig, bei dem die Anschliisse gegen Beriihrung ge-
schitzt sind. Ansonsten besteht das Risiko eines elektrischen Schlages.

Bei fehlerhaftem Anschluss kann das Gerat zerstort werden - kein Garantiean-
spruch.
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5.1. Anschlussbelegung: Standard

15 | EASYBus-Schnittstelle Taster 5
14 | EASYBus-Schnittstelle

13 | Eingang: 0-10V
12 |Eingang: 0-1V, 0-2V, mA, Frequenz, Pt100, Pt1000 E
11 | Eingang: 0-50mV, Thermoelement, Pt100
10 | Eingang: GND, Pt100, Pt1000
9 | Transmitter-Versorgungsspannung - [
8 | Transmitter-Versorgungsspannung +
7 |Ausgang 2: Relais, Offner **
6 |Ausgang 2: Relais, SchlieRer *!
5 |Ausgang 2: Relais, Eingang **

4 |Ausgang 1: Relais, SchlieRer *! bzw. Stetigausgang +
3 |Ausgang 1: Relais, Eingang ** bzw. Stetigausgang -

2 | Versorgungsspannung 230 V AC, **
1 | Versorgungsspannung 230 V AC, *!

*!1 = oder entsprechend Angabe auf dem Typenschild

5.2. Anschlussbelegung bei Optionen

5.2.1. Bei Optionen SA3 und SV3 Taster 5

15 | EASYBus-Schnittstelle

14 | EASYBus-Schnittstelle

13 |Eingang: 0-10V

12 |Eingang: 0-1V, 0-2V, mA, Frequenz, Pt100, Pt1000
11 | Eingang: 0-50mV, Thermoelement, Pt100

10 | Eingang: GND, Pt100, Pt1000

9 | Transmitter-Versorgungsspannung -

8 | Transmitter-Versorgungsspannung +

7 |Ausgang 2: Relais, Offner *!

6 |Ausgang 2: Relais, SchlieRer *!
5

4

3

Ausgang 2: Relais, Eingang **
Ausgang 1: Relais, SchlieRer **
Ausgang 1: Relais, Eingang **

17 |Ausgang 3: Stetigausgang -
16 | Ausgang 3: Stetigausgang +

2 | Versorgungsspannung 230 V AC, **
1 | Versorgungsspannung 230 V AC, **

=
=
o
| © |
[ |

=
=
o

[ ]2]

*1 = oder entsprechend Angabe auf dem Typenschild
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5.2.2. Bei Optionen R3 bzw. N3

15

EASYBus-Schnittstelle

14

EASYBus-Schnittstelle

Eingang: 0-10V

Eingang: 0-1V, 0-2V, mA, Frequenz, Pt100, Pt1000

Eingang: 0-50mV, Thermoelement, Pt100

Eingang: GND, Pt100, Pt1000

Transmitter-Versorgungsspannung -

Transmitter-Versorgungsspannung +

Ausgang 2: Relais, Offner **

Ausgang 2: Relais, SchlieRer *!

Ausgang 2: Relais, Eingang **

Ausgang 1: Relais, SchlieRer *

Ausgang 1: Relais, Eingang **

18 | Ausgang 3 (alarm): Relais, Schlie3er bzw. -Ua

17 | Ausgang 3 (alarm): Relais, Eingang bzw. NPN-Ausgang

16 | Ausgang 3 (Alam): Relais, Offner bzw. +Ua

Versorgungsspannung 230 V AC **

1

Versorgungsspannung 230 V AC *!

*1 = oder entsprechend Angabe auf dem Typenschild

5.2.3. Bei Option H3

15 | EASYBus-Schnittstelle

14 | EASYBus-Schnittstelle

13 |Eingang: 0-10V

12 |Eingang: 0-1V, 0-2V, mA, Frequenz, Pt100, Pt1000

11 | Eingang: 0-50mV, Thermoelement, Pt100

10 | Eingang: GND, Pt100, Pt1000

9 | Transmitter-Versorgungsspannung -

8 | Transmitter-Versorgungsspannung +

7 |Ausgang 2: Relais, Offner **

6 |Ausgang 2: Relais, SchlieRer *!

5 |Ausgang 2: Relais, Eingang **

4 |Ausgang 1: Relais, SchlieRer **

3 |Ausgang 1: Relais, Eingang **
17 | Ausgang 3 (alarm): Halbleiter-Relais-Anschluss +
16 | Ausgang 3 (alarm): Halbleiter-Relais-Anschluss -

2 | Versorgungsspannung 230 V AC **

1 | Versorgungsspannung 230 V AC *!

*! = oder entsprechend Angabe auf dem Typenschild

5.2.4. Anderungen bei Option H1

4

Ausgang 1: Halbleiter-Relais-Anschluss +

3

Ausgang 1: Halbleiter-Relais-Anschluss -

5.2.5. Anderungen bei Option H2

6

Ausgang 2: Halbleiter-Relais-Anschluss +

5

Ausgang 2: Halbleiter-Relais-Anschluss -

Taster 5

e[r] [sTefe] [s[oforferfer

[ []

Eﬂ m anntﬁﬁﬂt

[ ]2]
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5.3. Anschlussdaten

/_\
71N
/ Q \)> Die Grenzwerte durfen nicht (auch nicht kurzzeitig) tberschritten werden!
ACHTUNG
i Betriebswerte Grenzwerte
zwischen . . Anmerkung
Anschluss [ min. | max. min. max.
Versorgungsspannung |[1-2 207 Vac | 244 Vac| OVac 253 Vac 2315/ dentsp rechend Typen-
Ausgang 1: 3.4 253 Vac, 5A | bzw. entsprechend Typen-
Relais: SchlieRer *3 ohmsche Last | schild
Ausgang 1 ) ) . . _y
SSR-Anschiuss *° 3-4 0 mA 15 mA | kein aktives Signal zuléssig
0-20mA
: 0Q 400 Q
Ausgang L L4 |420mA13 -4 kein aktives Signal zuléssig
Stetigausgang
0-10V 1000 Q oo ()
253
Ausgang 2 5 6 7 Vac10A bzw. entsprechend Typen-
Relais: Wechsler i AG schild
ohmsche Last
Ausgang 2 ) ) . . _y
SSR-Anschiuss *° 5-6 0 mA 15 mA kein aktives Signal zuldssig
: 10V,
Eingang 0-50mV, TC, ...|11 - 10 oV 3.3V -1V 1<10mA
Eingang mA OmA |20mA | O0mA 30 mA
i - 12-10
Eingang 0-1(2)V, Freq, oV |33V | -1V |30V, <émA
Eingang 0-10V 13-10 oV 10V -1V 20V
Eingang Pt100 (Pt1000) |10 - 12 00 o Q kein aktives Signal zuldssig
EASYBus-Schnittstelle |14 - 15 12v | 36V ov 42V
0-20mA
Ausgang 3: m 00 400 O S .
Stetigausgang |4-20mA |16 - 17 kein aktives Signal zuléssig
5
* 0-10V 1000 Q 0 ()
30 Voc/.
Ausgang 3:
Relais: Wechsler *® 16-18 40 Vac,
1A
ééﬁ?_ﬂ%iﬁluss - 16 - 17 OmA | 15mA |kein aktives Signal zulissig
Ausgang 3: Ua 16 - 18 0 mA 15 mA | kein aktives Signal zuléssig
- *8
NPN-Ausgang ™ I\poy [17- 18 30 Voc, LA

*3 nicht vorhanden bei GIR 2002 mit Optionen AA1 und AV1

x4
%5

%6

nur vorhanden bei Optionen SA1 und SV1
nur vorhanden bei Optionen SA3 und SV3

«7
%8
%9

%10

nur vorhanden bei Option R3
nur vorhanden bei Option H3
nur vorhanden bei Option N3
nur vorhanden bei Option H1
nur vorhanden bei Option H2
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5.4. Eingangssignal anschlief3en

Beachten Sie beim Anschluss unbedingt die fur den jeweiligen Eingang zulassigen Grenzwer-
te. Eine Uberlastung des Einganges kann zur Zerstérung des Geréates fuhren.

5.4.1. Anschluss eines Pt100-Temperaturfiihlers

Abzwicken oder ({fn lassen

10 10 |— 10
1 |— Pt100 11 |— | — Pt100
12 12 |~ Pt100 12

Briicke setzen

Pt100-Temperaturfihler (3-Leiter) Pt100-Temperaturfuhler (2-Leiter) Pt100-Temperaturfihler (4-Leiter)

5.4.2. Anschluss eines Pt1000 Temperaturfiuihlers bzw. Thermoelementes

10 10 :
Pt1000 11 - T1C

12

Pt1000-Temperaturfihler (2-Leiter) Thermoelement

5.4.3. Anschluss eines 4-20mA Messumformers in 2-Leiter-Technik

8
9
10 :I L—— [ty  4-20mA 10 | — Uy 4-20mA
—,— -uv| Transmitter -uv| Transmitter
12 12 | —
| Netzteil:
—— | — | fur Transmitter
mit im Gerat integrierter Transmitterversorgung mit separater Transmitterversorgung

5.4.4. Anschluss eines 0(4)-20mA Messumformers in 3-Leiter-Technik

9 —‘— +UV] — [+U

10 i;% 0(4)-20mA 10 |/ % 0(4)-20mA

> Uyl Transmitter > ‘ vl Transmitter
_ﬂ Netzteil:

— | — | fir Transmitter

mit im Gerat integrierter Transmitterversorgung mit separater Transmitterversorgung
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5.4.5. Anschluss eines 0-1V, 0-2V oder 0-10V Messumformers in 3-Leiter-Technik

8
9 ‘
+UV
1V /2V. I

— [+U

Sg| 0-1(10)V 10 |— 5| 0-L(1O)V

Transmitter Transmitter
12 -Uv 12 | LwLzv -Uv
— | *t| Netzteil:
— | — | fur Transmitter

13 |4 13 |4mmes :
mit im Gerat integrierter Transmitterversorgung mit separater Transmitterversorgung
5.4.6. Anschluss eines 0-1/2/10V bzw. 0-50mV Messumformers in 4-Leiter-Technik

10

8 —
9 [
10 Transmitter 10 ] % Transmitter
1 11 [eee- 159
12 | == - TR — ]
13 | M 13 | AP —
| | Netzteil:
| —| far Transmitter
mit im Gerat integrierter Transmitterversorgung mit separater Transmitterversorgung

5.4.7. Anschluss eines Frequenzsignals

Bei der Frequenz- und Drehzahlmessung stehen 3 unterschiedlichen Eingangs-Signalarten zur
Verfligung. Es kann ein aktiven Signals (= TTL, ...), ein passiven Sensorsignals mit NPN

(= masseschaltender NPN-Ausgang, Taster, Relais, ...) oder mit PNP (= +Ub schaltender
PNP-Ausgang, High-Side-Schalter, ...) angeschlossen werden

Bei der Konfigurationseinstellung ,Schaltkontakt NPN* wird im Gerat ein Pull-Up-Widerstand
(~7kOhm gegen +3.3V) zugeschaltet. Hierdurch kann bei Geraten mit NPN-Ausgang oder
Schaltkontakten auf den Anschluss eines externen Widerstandes verzichtet werden.

Bei der Konfigurationseinstellung ,Schaltkontakt PNP* wird im Gerat ein Pull-Down-Widerstand
(~7kOhm gegen GND) zugeschaltet. Hierdurch kann bei Geraten mit PNP-Ausgang auf einen
externen Widerstand verzichtet werden.

Sollte die Pull-Up-Spannung von 3.3V fir den Geber nicht ausreichen oder im oberen Frequenzbe-
reich gemessen werden, ist der Anschluss eines externen Widerstandes erforderlich.

In diesem Fall ist das Eingangssignal wie ein aktives Signal zu betrachten und entsprechend in der
Konfiguration ,TTL" einzustellen.

Beim Anschluss ist unbedingt darauf zu achten, dass die zuldssige Eingangsspannung
i U E bzw. der zuldssige Eingangsstrom des Frequenzeinganges nicht Gberschritten wird.
k =]

ACHTUNG

8
9 ‘
+UV —— U
10 10 - 10 |— -
i ,—Slg- Geber Sig|  Geber
U -Uv
12 |— 12 |— - 12 ——‘

— | *| Netzteil:
— | — | fir Transmitter

Anschluss eines passiven Anschluss eines Gebers Anschluss eines Gebers
Kontaktes, Taster (Uber integrierte Versorgung) (mit separater Versorgung)
(Einstellung: Input = NPN) mit TTL-, NPN- oder PNP-Ausgang mit TTL-, NPN- oder PNP-Ausgang
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8

9 Rv U Rv ¢ _ U
1 Ej 1

0 i Geber 0

Sig. Sig. Geber
-Uv

-Uv
12 | ———— 12 | ————
— || Netzteil:
— | = flir Geber

Anschluss eines Gebers (Uber integrierte Versorgung) mit Anschluss eines Gebers (mit separater Versorgung) mit
NPN-Ausgang mit erforderlichem externen Widerstand NPN-Ausgang mit erforderlichem externen Widerstand

Anschlusshinweis:

Rv = 3kQ (bei Geberversorgung =12V) bzw. 7kQ (bei 24V),
Geréatekonfiguration: Sens = TTL

10

. 10 Sig. Geber
-Uv
12 1

12

Rvl Rvl .
*+| Netzteil:
- fur Geber

Anschluss eines Gebers (Uber integrierte Versorgung) mit Anschluss eines Gebers (mit separater Versorgung) mit
PNP-Ausgang und externer Widerstandsbeschaltung PNP-Ausgang und externer Widerstandsbeschaltung

Anschlusshinweis:

Rv2 = 600Q), Rvl = 1.8kQ (bei Geberversorgung =12V) bzw. 4.2kQ (bei 24V),
Geréatekonfiguration: Sens = TTL

(Rv1 dient zur Strombegrenzung und kann notfalls auch gebrtickt werden. Er sollte jedoch den angegebenen
Wert nicht Uberschreiten)

5.4.8. Anschluss eines Zahlsignals

Wie bei der Frequenz- und Drehzahlmessung kann bei der Geratekonfiguration zwischen 3 un-
terschiedlichen Eingangs-Signalarten ausgewahlt werden.

Der Anschluss des Sensorsignals fur Zahlsignal erfolgt wie bei Frequenz- und Drehzahlmes-
sung. Verwenden Sie bitte die entsprechende Anschlussskizze aus diesem Kapitel.

Es besteht die Mdglichkeit den Zahlerstand jederzeit durch Verbindung der Klemme 11 mit GND
(Klemme 10) zurtickzusetzen. Dies kann manuell (z.B. mit einem Taster) oder automatisch (mit
einem Schaltausgang des Geréates) erfolgen.

Beim Anschluss ist unbedingt darauf zu achten, dass die zulassige
g Eingangsspannung bzw. der zuldssige Eingangsstrom des Frequenzein-
A%HTUths gangs nicht Uberschritten wird.
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10

11

12

]] Riickstell- 3
taste -
= 4

manuelles Riicksetzen mit externem Taster

8
9
10 —l'—ﬂ Riickstell- L

taste
11 |—o

12

Siag.|  Geber

automatisches Rucksetzen mit Ausgang 1 und
zusatzliches manuelles Riicksetzen mit externem Taster

5.5. Schaltausgange anschliel3en

A )

ACHTUNG

ACHTUNG

@

Um einen ungewollten oder falschen Schaltvorgang bei der Geréatekonfigura-
tion zu vermeiden, empfehlen wird den Anschluss der Schaltausgénge erst
nach der Konfiguration der gewlinschten Schaltart durchzufiihren.

Bitte beachten Sie, dass die maximal zulassige Spannung, sowie der
maximale Schaltstrom der Schaltausgange nicht (auch nicht kurzzeitig) tber-
schritten werden darf.

Bei induktiven Lasten (z.B. Motoren, Spulen usw.) ist darauf zu achten, dass
Spannungsspitzen durch geeignete SchutzmalRhahmen (z.B. RC-Glied) be-
grenzt werden.

Beim Schalten von grof3en kapazitiven Lasten ist es notwendig, den Ein-
schaltstrom durch eine Strombegrenzung (z.B. Widerstand) auf die zulassige
Stromstarke zu begrenzen.

Vorsicht bei Glihlampen: Diese kdnnen auf Grund ihres niedrigen Kaltwider-
standes ebenfalls einen hohen Einschaltstrom haben.

Wird ein Ausgang als Alarmausgang konfiguriert, so ist der Ausgang im Ruhezu
stand (kein Alarm vorhanden) 'ein’. Bei vorhandener Alarmbedingung '6ffnet' das
Relais

5.5.1. Anschluss eines Halbleiterrelais an den SSR-Anschluss

3(5)

4(6)

— |uv| Halbleiter-
+U

Relais

5.6. Gemeinsamer Betrieb von mehreren Geraten

Bei der Standard-Gerateausfiihrung sind die Spannungsversorgung, der Messeingang, die
Transmitterversorgung und die Schnittstelle galvanisch voneinander getrennt.

Bei Gerateoptionen (z.B. DC-Versorgung) kann es vorkommen, dass diese Trennung nicht mehr
komplett gegeben ist (z.B. Verbindung von - Versorgungsspannung zu GND).

Werden mehrere solche Geréate miteinander verdrahtet ist daher darauf zu achten, dass keine un-
zulassigen Potentialverschiebungen auftreten kénnen.
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6. Konfiguration des Messeinganges
Aufruf:

Gleichzeitig den [riickseitigen Taster| (Taste 5) und fur >2 Sekunden
drucken.

Allgemeine Beschreibung und Hinweise zur Bedienung:

In der Anzeige erscheint inP (INPUT').

Mit wird zum nachsten Parameter weitergeschaltet bzw. eine veranderte Einstellung
gespeichert.

Mit E] oder wird in die Einstellebene gewechselt oder die Einstellung des Wertes
vorgenommen.

Mit werden Eingaben abgebrochen bzw. beendet. Anderungen, die nicht mit SET gespeichert
wurden, werden verworfen.

nachst héhere Ebene gewechselt.

Wird > 10 s keine Taste gedriickt, so wird die Einstellung abgebrochen und in die
@ Wird > 60 s keine Taste gedriickt, so wird das Meni automatisch beendet.

6.1. Eingangssignal auswahlen
Eingang Messart

e Beschreibung Eingangssignal weiter in Kapitel
, Spannungssignal U [0 -10V
inP U ooV
_ 6.3
0-1V
0-50mV
i 4 —-20mA
! Stromsignal | 6.3
0-20 mA
_ Temperatur: Pt100
ErES Widerstand Pt1000 6.2

Typ K (NiCr-Ni)
Typ S (Pt10Rh-Pt)

Temperatur:

EEC Thermoelement Typ N (NiCrSi-NiSi) 6.2
Typ J (Fe-CuNi)
TypT (Cu-CuNi)
F TTL-Signal 6.4
requenz :
FrEq q Schaltkontakt NPN, PNP
o Durchfluss TTL-Signal 6.5
! :
Fio | Schaltkontakt NPN, PNP
TTL-Signal
P Drehzahl 6.6
Schaltkontakt NPN, PNP
B ) TTL-Signal
Fo uP Aufwartszahler 6.7
. Schaltkontakt NPN, PNP
B B TTL-Signal
Cadn Abwartszahler 6.7

Schaltkontakt NPN, PNP
CEA Schnittstellenbetrieb | serielle Schnittstelle 6.8
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Bei Veranderung der Einstellung flr Messart “InP“ werden alle anderen Einstellun-
gen auf Standard-Werte zurtickgesetzt. Alle anderen Parameter der Eingangskonfi-
guration missen daher neu eingestellt werden.

Bei Veranderung der Messart ,InP* werden die Werte fir Offset- und Steigungskor-
rektur zurtickgesetzt. AuRerdem kann eine Veranderung der Gerateskalierung bei
Normsignalen (di.Lo, di.Hi, dP) bzw. der Auflésung und Einheit bei Temperatur einen
Einfluss auf die Offset- und Steigungskorrekturwerte zur Folge haben. Uberpriifen
Sie daher nach Anderung der Eingangskonfiguration lhre Offset- und Steigungs-

Einstellungen!

Die Veranderung der Gerateskalierung bei Normsignalen (di.Lo, di.Hi, dP) bzw. der
Auflosung und Einheit bei Temperatur kann eine Veranderung der Schalt- und
Alarmpunkte zur Folge haben. Uberprifen Sie daher anschlie3end Ihre Ausgangs-

einstellungen!

6.2. Temperaturmessung (Pt100, Pt1000 und Thermoelemente Typ J, K, N, S oder T)

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates fir Temperaturmessung mit Platin-
Temperatur-sensoren oder Thermoelementen. Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entspre-
chend der Anweisung unter Kapitel 6.1 als Messart “t.res“ oder “t.tc“ gewahlt haben.

In der Anzeige muss inP stehen.

Parameter Wert
Beschreibung Anmerkung
n
CC_C Taln) Pt100 Messbereich: -50.0 ... +200.0 °C (-58.0 ... + 392.0 °F)
5EnS iy (3-Leiter) .
(bei k£ rES) Messbereich: -200 ... + 850 °C (-328.... + 1562 °F)
Malals Pt1000 Messbereich: -200 ... + 850 °C (-328 ... + 1562 °F)
g .
(2-Leiter)
5EAS ror Typ K Messbereich: -270 ... +1372 °C (-454 ... + 2502 °F)
(bei £ k) (NicCr-Ni) _
e Messbereich: -70.0 ... +250.0 °C (-94.0 ... + 482.0 °F)
g Typ S Messbereich: -50 ... +1750 °C (- 58... + 3182 °F)
(Pt10Rh-PY)
" Typ N Messbereich: -270 ... +1350 °C (454 ... + 2462 °F)
(NiCrsi-Nisi) _ o
Messbereich: -100.0 ... +300.0 °C (-148.0 ... + 572.0 °F)
! TypJ Messbereich: -170 ... + 950 °C (-274 ... + 1742 °F)
(Fe-CuNi) Messbereich: -70.0 ... +300.0 °C (-94.0 ... + 572.0 °F)
E TypT Messbereich: -270 ... + 400 °C (454 ...+ 752 °F)
(Cu-Cuni) Messbereich: -70.0 ... +200.0 °C (-94.0 ... + 392.0 °F)
rES 0.1° oder 1° Aufldsung
Ure °C oder °F | Anzeigeeinheit
FioLE ofFF, Filter Siehe Info Filter
0.01...2.00s

Konfiguration beenden:

Taste driicken bis wieder inP in der Anzeige erscheint.

Driicken Sie nun um das Meni zu verlassen.
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Fi LE: Filter

Bei dem digitalen Filter handelt es sich um die digitale Nachbildung eines Tiefpassfilters.

Bei Filterwert ,off“ ist die interne Netzbrummunterdriickung des GIR2002 deaktiviert. Diese
Einstellung ermdglicht die schnellstmdgliche Reaktion auch auf kleine Signaldnderungen.
Andererseits wird die Anzeige bzw. der Analogausgang unruhiger. Fir ,normale’ Anwendungen

sollte der Filterwert daher mindestens auf 0.01 gestellt werden.
Bei Eingangssignal Typ S wird empfohlen einen Filterwert von min. 0.1 zu wahlen.

6.3. Spannungs- und Strommessung (0-50mV, 0-1V, 0-2V, 0-10V, 0-20mA, 4-20mA)
Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates fur Spannungs- und Stromsignale.
Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.1 als
Messart “U“ oder “1“ gewahlt haben.

In der Anzeige muss inP stehen.
Parameter Wert _
E Beschreibung
SEAS Wo.0d 0-10V
b B N)
(bei t 2.0 0-2V
0o 0-1V
0.050 0-50mV
SERS H-c0 4—-20 mA
bei {
(bet?) 0-20 | o-20ma
dP o Dezimalpunkt
o Lo -1999..59999 | Untere Anzeigebereichsgrenze
o H -1999..99599 | Obere Anzeigebereichsgrenze
L, oFF Uberschreitung der Messbereichsgrenzen bis zur Messgrenze ist
(Limit) zuldssig. (siehe Info "Limit")
onEr Messbereich ist genau auf das Eingangssignal begrenzt. Bei
Uber-/Unterschreitung wird eine entsprechende Fehlermeldung
angezeigt
orrs Messbereich ist genau auf das Eingangssignal begrenzt. Bei
Uber-/Unterschreitung wird die Anzeigebereichsgrenze ange-
zeigt.
z.B. flr Feuchte:
Bei Unter-/Uberschreitung wird weiter 0% bzw. 100% angezeigt
E Lk oFF, Filter (siehe Info "Filter")
o E i
M | R gl N | M

Konfiguration beenden:

Taste driicken bis wieder inP in der Anzeige erscheint.

Driicken Sie nun um das Menl zu verlassen.
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Lo : Limit

Bei einer Uberschreitung der Messgrenzen (~ obere Messbereichsgrenze + 5% bzw. 21.0 mA bei
4-20mA) wird unabhéngig von der Limit-Einstellung immer die Fehlermeldung “Err.1“ angezeigt.
Eine Unterschreitung der Messgrenzen (3.6 mA) wird bei Eingangssignal 4-20mA unabhéangig
von der Limit-Einstellung immer die Fehlermeldung “Err.2“ angezeigt.

Eine Unterschreitung von 0V bzw. OmA wird nicht erkannt.

Fi LE: Filter

Bei Filterwert ,off* ist die interne Netzbrummunterdrickung des GIR2002 deaktiviert. Diese Ein-
stellung ermdglicht die schnellstmogliche Reaktion auch auf kleine Signalanderungen. Anderer-
seits wird die Anzeige bzw. der Analogausgang unruhiger. Fur ,normale‘ Anwendungen sollte der
Filterwert daher mindestens auf 0.01 gestellt werden. Bei Eingangssignal 0-50mV wird empfohlen
einen Filterwert von min. 0.1 zu wéhlen

6.4. Frequenzmessung (TTL, Schaltkontakt)

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates fur Frequenzmessung.
Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.1 als

Messart “FrEq“ gewahlt haben.

In der Anzeige muss InP stehen.
Parameter Wert _
et m Beschreibung
S5ERS EEL TTL-Signal (siehe Info Anschluss)
APn Schaltkontakt, NPN
zum direkten Anschluss eines passiven Schaltkontaktes bzw.
Gebers mit NPN-Ausgang.
Pull-up-Widerstand ist im Gerat integriert.
(siehe Info Schaltkontakt)
PP Schaltkontakt, PNP
zum direkten Anschluss eines Gebers mit PNP-Ausgang.
Pull-down-Widerstand ist im Geréat integriert.
Frio 0..59995 Untere Messfrequenzgrenze
FrH Frio..9999 | Obere Messfrequenzgrenze
dP EETE Dezimalpunkt
o Lo -1999..99599 | Untere Anzeigebereichsgrenze
o H -{999..9999 | Obere Anzeigebereichsgrenze
L, aFF Uberschreitung der Messbereichsgrenzen bis zur Messgrenze
(Limit) ist zulassig.
anEr Messbereich ist genau auf das Eingangssignal begrenzt. Bei
’ Uber-/Unterschreitung wird eine entsprechende Fehlermeldung
angezeigt
onrD Messbereich ist genau auf das Eingangssignal begrenzt. Bei
Uber-/Unterschreitung wird die Anzeigebereichsgrenze
angezeigt.
z.B. fur Feuchte:
bei Unter-/Uberschreitung wird weiter 0% bzw. 100% angezeigt
Filk oFF Filter
oo, 200s
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Konfiguration beenden:

Taste driicken bis wieder inP in der Anzeige erscheint.

Driicken Sie nun um das Meni zu verlassen.

Schaltkontakt, NPN:
Bei Einsatz von Tastern und Relais sind prellfreie Taster bzw. Relais zu verwenden!

Anschluss:

Bitte beachten Sie die Hinweise fur den Anschluss eines Frequenzgebers (siehe 5.4.7). Bei An-
schluss von Schaltkontakt-Gebern mit erhdhten Frequenzbereich (= mit externer Beschaltung) ist
entsprechend der Anschlussbeschreibung das Eingangssignal TTL auszuwdahlen.

Messung:
Bei einer Uberschreitung der max. Messbereichsgrenzen (10kHz) wird unabh&ngig von der Limit-
Einstellung immer die entsprechende Fehlermeldung (“Err.1%) angezeigt

6.5. Durchflussmessung (TTL, Schaltkontakt)

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates fir Durchflussmessung.
Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.1 als Mes-
sart “FLo.P“ gewahlt haben.

In der Anzeige muss inP stehen.

Parameter Wert _
E E] Beschreibung
SERS EEL TTL-Signal
nPr Schaltkontakt, NPN

zum direkten Anschluss eines passiven Schaltkontaktes
bzw. Gebers mit NPN-Ausgang.

Pull-up-Widerstand ist im Geréat integriert

(siehe Info Schaltkontakt)

PrP Schaltkontakt, PNP
zum direkten Anschluss eines Gebers mit PNP-Ausgang.
Pull-down-Widerstand ist im Gerét integriert.

Pur'l {.000 Pulse je Liter
Ur E L5 Liter / Sekunde
Lrh Liter / Stunde
Lrn Liter / Minute
4P R Dezimalpunkt
Fi ik of F Fiter
xR ull s
ool 2ids

Konfiguration beenden:

Taste driicken bis wieder inP in der Anzeige erscheint.

Dricken Sie nun um das MenU zu verlassen.
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Schaltkontakt, NPN:
Bei Einsatz von Tastern und Relais sind prelifreie Taster bzw. Relais zu verwenden!

Messung

Bitte beachten Sie die Hinweise fur den Anschluss eines Frequenzgebers (siehe 5.4.7). Bei An-
schluss von Schaltkontakt-Gebern mit erhéhten Frequenzbereich (= mit externer Beschaltung) ist
entsprechend der Anschlussbeschreibung das Eingangssignal TTL auszuwéahlen.

6.6. Drehzahlmessung (TTL, Schaltkontakt)

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates fur Drehzahlmessung.
Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.1 als Mes-
sart “rPn“ gewahlt haben.

In der Anzeige muss inP stehen.

Parameter Wert
seT Beschreibung
CEAS EEL TTL-Signal
APA Schaltkontakt, NPN

zum direkten Anschluss eines passiven Schaltkontaktes bzw.
Gebers mit NPN-Ausgang.
Pull-up-Widerstand ist im Geréat integriert

PP Schaltkontakt, PNP
zum direkten Anschluss eines Gebers mit PNP-Ausgang.
Pull-down-Widerstand ist im Gerét integriert.

o u i Vorteiler

4P ---- Dezimalpunkt
.- (siehe Info Dezimalpunkt)

Konfiguration beenden:

Taste driicken bis wieder inP in der Anzeige erscheint.

Driicken Sie nun um das MenU zu verlassen.

Dezimalpunkt:

Mit der Position des Dezimalpunktes kann die Auflésung der Messung beeinflusst werden. Je wei-
ter der Dezimalpunkt nach links verschoben wird, desto feiner ist die Auflésung. Beachten Sie, dass
hierdurch auch die max. darstellbare Drehzahl reduziert wird.

Beispiel:

50 Umdrehungen/min.

ohne Dezimalpunkt : Anzeige = 50 , max. Anzeige 9999 U/min.

Dezimalpunkt --.--:  Anzeige = 50.00, max. Anzeige 99.99 U/min.

Messung:

Bitte beachten Sie die Hinweise fur den Anschluss eines Frequenzgebers (siehe 5.4.7). Bei An-
schluss von Schaltkontakt-Gebern mit erhdhten Frequenzbereich (= mit externer Beschaltung) ist
entsprechend der Anschlussbeschreibung das Eingangssignal TTL auszuwdahlen.
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6.7. Auf-/Abwartszahler (TTL, Schaltkontakt)

Der Aufwartszahler beginnt bei 0 und zahlt entsprechend seiner Einstellung nach oben. Beim
Abwartszahler wird mit dem Zahlvorgang bei der eingestellten oberen Anzeigebereichsgrenze
begonnen und entsprechend der Einstellung nach unten gezahlt.

Der zZahlerstand kann jederzeit durch Verbinden der Klemme 11 mit GND (Klemme 10) zurtickge-
setzt werden. Der Zahlvorgang beginnt dann wieder von vorne sobald die Verbindung wieder
aufgehoben wird.

Besonderheit: Der aktuelle Zahlerstand bleibt bei Stromausfall erhalten. Nach Neustart zahlt das
Gerat ab dem letzten Zahlerstand weiter.

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates fur Zahlfunktion.
Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.1 als
Messart “Co.up*“ bzw. “Co.dn“ gewahlt haben.

In der Anzeige muss inP stehen.

Parameter Wert _
E Beschreibung
CEAS EEL TTL-Signal
nPn Schaltkontakt, NPN

zum direkten Anschluss eines passiven Schaltkontaktes bzw.
Gebers mit NPN-Ausgang.
Pull-up-Widerstand ist im Geréat integriert

PP Schaltkontakt, PNP
zum direkten Anschluss eines Gebers mit PNP-Ausgang.
Pull-down-Widerstand ist im Gerét integriert.

EdLE Po5 Zahlimpuls erfolgt mit der positiven (steigenden) Flanke
nED Zahlimpuls erfolgt mit der negativen (fallenden) Flanke

o u {.000 Vorteiler (siehe Info Vorteiler)

Lot 0..59995 Obere Zahlbereichsgrenze

Die untere Zahlbereichsgrenze (bei Abwartszahler) ist fest
auf 0 gesetzt.

dP ---- Dezimalpunkt

ch H -1999 ..5959 | Obere Anzeigebereichsgrenze

L, oFF Uberschreitung der Zahlbereichsgrenze bis zum max. Messbe-
(Limit) reich ist zulassig..

Messbereich ist genau auf die eingestellte Zahlbereichsgrenze
ontr begrenzt.

Bei Uber-/Unterschreitung wird eine entsprechende Fehlermel-
dung

angezeigt.

oD Messbereich ist genau auf die eingestellte Zahlbereichsgrenze
begrenzt.

Bei Uber-/Unterschreitung wird die obere Z&ahlbereichsgrenze
bzw. 0 angezeigt.
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Konfiguration beenden:

Taste driicken bis wieder inP in der Anzeige erscheint.
Driicken Sie nun um das Meni zu verlassen.

Messung:

Bitte beachten Sie die Hinweise fur den Anschluss eines Zahlsignals (siehe 5.4.8). Bei Anschluss
von Schaltkontakt-Gebern mit erhéhten Frequenzbereich (= mit externer Beschaltung) ist entspre-
chend der Anschlussbeschreibung das Eingangssignal TTL auszuwéhlen.

Vorteiler:

Die am Eingang des Gerates ankommenden Impulse werden durch den Vorteiler

geteilt, bevor sie zur Auswertung an das Gerat gelangen. Hierdurch ist eine einfache Anpassung
des Gerates an einen Durchflussgeber oder eine Vorskalierung fir grol3e Zahlerwerte moglich.

Beispiele:

Ihr Durchflussgeber liefert 1800 Impulse je Liter und sie erwarten wahrend der Messung einen
max. Durchfluss von 300 Liter. Weiter soll die Anzeige in Liter mit einer Auflésung von 0.1 Liter
erfolgen:

Die Anzahl der zu zdhlenden Impulse ergibt sich zu 1800 Impulse * 300 Liter, also 540000 Impul-
se. Dies Ubersteigt den max. Zahlbereich (9999 Impulse) des Gerates. Durch die Eingabe eines
Vorteilers von 100 werden die zu zahlenden Impulse auf 540000/100 = 5400 Impulse reduziert.
Die obere Z&ahlbereichsgrenze ist dann auf 5400 zu konfigurieren.

Die Anzeige soll mit einer Auflosung von 0,1 Liter erfolgen. Der Dezimalpunkt (dP) ist daher auf die
Position ---.- zu stellen und die Anzeigegrenze dann auf 300.0.

6.8. Schnittstellenbetrieb

Im Betriebsmodus “Schnittstellenbetrieb” fihrt das Gerat keine selbstandige Messung durch.
Der Anzeigewert des Gerétes wird dem Gerat Uber die Schnittstelle gesendet.
Die Reglerfunktion bzw. Alarmiiberwachung des Anzeigewertes steht weiterhin zu Verfligung.

Die EASYBus-Adresse des Gerates fur die Kommunikation kann am Gerat oder mit einer EASYBus-
Software (z.B. Easybus Configurator) eingestellt werden. Bitte beachten Sie, dass bei einer System-
initialisierung in einem EASYBus-System die Gerateadresse automatisch neu zugewiesen wird.

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des Gerates als EASYBus-Anzeige.
Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 6.1 als Mes-
sart “SEri“ gewanhlt haben.

In der Anzeige muss {nP stehen.

Parameter Wert
E Beschreibung
Adr 0..239 Adresse
dP RS Dezimalpunkt

Konfiguration beenden:

Taste driicken bis wieder inP in der Anzeige erscheint.

Dricken Sie nun um das MenU zu verlassen.
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7. Konfiguration des Stetigausganges (nur bei Geraten mit Option SAXx)
@ Bei Gerate mit den Optionen SV1 oder SV3 kann diese Meni nicht aufgerufen werden

Aufruf;

Gleichzeitig den [riickseitigen Taster| (Taste 5) und fur >2 Sekunden
drucken.
In der Anzeige erscheint “dA.ou”.

Allgemeine Beschreibung und Hinweise zur Bedienung:

Mit wird zum nachsten Parameter weitergeschaltet bzw. eine verdnderte Einstellung
gespeichert.

Mit E] oder wird in die Einstellebene gewechselt oder die Einstellung des Wertes
vorgenommen.

Mit werden Eingaben abgebrochen bzw. beendet. Anderungen, die nicht mit SET gespeichert
wurden, werden verworfen.

Wird > 10 s keine Taste gedriickt, so wird die Einstellung abgebrochen und in die
nachst héhere Ebene gewechselt.
Wird > 60 s keine Taste gedriickt, so wird das Meni automatisch beendet.

Konfiguration des Stetigausgang haben. (z.B.: Skalierungsanderung bei Normsignalen,
Veréanderung der Auflésung o. Einheit bei Temperatur).

Fuhren Sie daher die Konfiguration des Analogausganges erst nach abge-
schlossener Eingangs-Konfiguration durch!

Uberpriifen Sie auBerdem bei Anderungen der Eingangs-Konfiguration an-
schlieBend Ihre Stetiggangseinstellungen!

@ Eine Veranderung der Eingangs-Konfiguration des Gerates kann Einfluss auf die

7.1. Skalierung durchfihren

In der Anzeige muss dA.ou bzw. dA.Lo stehen

Parameter Wert )
E E] Beschreibung
dR.ou *) H-20 Ausgangssignal 4..20mA
0(4)...20mA O-cd Ausgangssignal 0..20mA"

*) nicht bei 0-10V Stetigausgang
Skalierung beenden:

Taste driicken bis wieder dR.ou in der Anzeige erscheint.

Driicken Sie nun um das MenU zu verlassen.
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8. Konfiguration der Ausgangsfunktionen

Aufruf;

Gleichzeitig den [riickseitigen Taster| (Taste 5) und fur >2 Sekunden

drucken.
In der Anzeige erscheint “outP*.

Der Ausgangsfunktion kann frei im Bereich des Anzeigebereiches

eingestellt werden.

Allgemeine Beschreibung und Hinweise zur Bedienung:

Mit wird zum nachsten Parameter weitergeschaltet bzw. eine verénderte Einstellung

gespeichert.

Mit oder wird in die Einstellebene gewechselt oder die Einstellung des Wertes

vorgenommen.

Mit werden Eingaben abgebrochen bzw. beendet. Anderungen, die nicht mit SET gespeichert

wurden, werden verworfen.

@
©)

nachst héhere Ebene gewechselt.

Wird > 60 s keine Taste gedriickt, so wird das Menl automatisch beendet.

Fuhren Sie daher die Konfiguration des Ausgangs und die Schaltpunkt-
/Alarmeinstellung erst nach abgeschlossener Eingangs-Konfiguration durch!
Uberprifen Sie aullerdem bei Anderungen der Eingangs-Konfiguration an-

schlieBend Ihre Ausgangseinstellungen!

8.1. Ausgangsfunktion auswahlen

Wird > 10 s keine Taste gedriickt, so wird die Einstellung abgebrochen und in die

Eine Veradnderung der Eingangs-Konfiguration des Gerétes kann Einfluss auf die
Schalt- und Alarmpunkte haben. (z.B.: Skalierungsanderung bei Normsignalen,
Veranderung der Auflésung o. Einheit bei Temperatur)

Ausgang | Funktion|  Ausgang 1 Ausgang 2 | Ausgang 3 . weiter in
E] E] (SchlieRer) (Wechsler) *3 ERRSEITEILTE Kapitel
oukP Kein Ausgang, .
- no o off off Gerat ist Anzeige
pel= PID-Regelfunktion | off off PID-Regler 0
Schrittregelung auf | Schrittregelung 3-Punkt-Schritt-
= zu*t off Regler 0
PID-Regelfunktion | Schaltfunktion 2 | off 3-Punkt-Regler *2 0
3r
. Min-/Max-Alarm, 2-Punkt-Regler
2P.AL [PID-Regeliunktion | o iert 4 off mit Min-/Max-Alarm 0
Min-/Max- 3-Punkt-Regler
JP R | PID-Regelfunktion | Schaltfunktion 2 | Alarm, inver- | mit Min-/Max-Alarm 0
' tiert ** *3
Min-/Max-Alarm, Min-/Max-Alarm,
ALF |off invertiert ** off gemeinsam 0
Max-Alarm, Min-Alarm, Min-/Max-Alarm,
ALFZ |invertiert ** invertiert ** off getrennt 0

*1 Funktion nicht vorhanden bei Option R3, H3 und N3!
*2 Option Ax...1 geht die Schaltfunktion 1 auf Ausgang 2, da Ausgang 1 Stetigausgang ist!
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*3 Funktion und Ausgang sind nur vorhanden bei Optionen R3, H3 und N3.
** Alarm invertiert bedeutet, dass der Schaltausgang bei keinem Alarm aktiv ist.

Geréteausfuhrung mit Option SA3 und SV3

Ausgang | Funktion| Ausgang 1 Ausgang 2 : weiter in
E] E] (Schlief3er) (Wechsler) AUBEINE £ EESEATEIONE Kapitel
aukP Kein Ausgang, _
- no off off off Gerét ist Anzeige
off off PID- PID-Regler 0
cP Regelfunktion 9
off Schaltfunktion 2 | 1D~ 3-Punkt-Regler 0
IF Regelfunktion
Min-/Max-Alarm, | PID- 2-Punkt-Regler
2PAL [off invertiert ** Regelfunktion | mit Min-/Max-Alarm 0
. Min-/Max-Alarm, | PID- 3-Punkt-Regler
JP.AL | Schaltunktion 214+ tiert Regelfunktion | mit Min-/Max-Alarm 0
Min-/Max-Alarm, Min-/Max-Alarm,
ALF |[off invertiert *4 off gemeinsam 0
. Max-Alarm, Min-Alarm, off Min-/Max-Alarm, 0
ALFE |invertiert ** invertiert ** getrennt **

Konfiguration beenden:

Taste driicken bis wieder owktP in der Anzeige erscheint

Dricken Sie nun um das Menl zu verlassen oder um die Einstellung fortzusetzen

Die Einstellung der Schalt- und Alarmpunkte kann zu einem spéateren Zeitpunkt in einem
gesonderten Menil nachgeholt werden.
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8.2. Ausgang konfigurieren

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration der Schaltfunktion und die Einstellung der Schaltpunkte
bei Verwendung des Gerates Reglers. Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der
Anweisung unter Kapitel 8.1 , die Ausgangsfunktion gewahlt haben.

In der Anzeige muss DukP stehen.

Ausgangsfunktion
gy
Parameter Wert Beschreib L
eschreibung ol ol ~
- njg 2 | 2
oo oo Do) oo -J
LN A g
i.rED P d.H PID-Regelung Heizen X | x| x| x
Prdl PID-Regelung Kiihlen X | x| x| x
IPEH Schritt-Regelung Heizen X
IPEL Schritt-Regelung Kiihlen X
(5P Min. Anzeigewert ... | p|p.Regelung Einschaltpunkt X | x| x| x
Max. Anzeigewert
iPb {.9999 Proportionalband X | X | X | X
ink oFf, {.9995 Nachstellzeit in sek. (I-Anteil) X | X | x| x
{dEr oFf, .9995 Vorhaltezeit in sek. (D-Anteil) X | x| x| x
1R 04,3200 Zykluszeit in sek. X | x| x| x
[] . . .
idur 09999 Laufzeit Antrieb in sek. X
(nur bei 3PEL oder IPEH)
(EHr nn_2nn Mindestwert SellgréRe in % X
[Ny g NN
(nur bei 3PEL oder IPEH)
{Err aFF Fehlerfall bei Py d.H oder P d.L.
Ausgang 1 aktiv
X | X | x| X
Fehlerfall bei 3PE.L oder IPEH
Ausgang 1 ein und Ausgang 2 aus = 100%
an Fehlerfall bei Py d.H oder P d.L.
Ausgang 1 inaktiv
_ - X | x| X |X
Fehlerfall bei 3PE.L oder IPEH
Ausgang 1 aus und Ausgang 2 ein = 0%
c.on Min. Anzeigewert ... | Einschaltpunkt von Schaltfunktion 2 X X
Max. Anzeigewert
c.oFF Min. Anzeigewert ... | Ausschaltpunkt von Schaltfunktion 2 X X
Max. Anzeigewert
c.dEL oo ..2.oo Verzodgerung von Schaltfunktion 2 X X
(siehe Info Einschaltverzégerung)
cErr oFF im Fehlerfall inaktiv.
X X
on im Fehlerfall aktiv.
AL H ALlo.. Max-Alarmpunkt X | x| x
Max. Anzeigewert
Alig [Min. Anzeigewert.. Min-Alarmpunkt X | x| x
AL H
AdEL 0..99599 Alarmverzégerung, Angabe in Sekunden X | x| x
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Parametereingabe beenden:

Taste [*] driicken bis wieder DukP in der Anzeige erscheint.

Driicken Sie nun um das Meni zu verlassen.
Einschaltverzégerung:
Der eingestellte Wert entspricht der Zeit [in Sekunden] die das Gerét nach Ausschalten des Aus-
gang mindestens wartet bis ein erneutes Einschalten erfolgt.

/ﬁﬁ\ Der Alarmausgang ist. invertiert
( v }) Das heil3t, der Schaltausgang ist bei keinem Alarm aktiv

ACHTUNG

9. Konfiguration der Offset- und Steigungskorrektur

Die Offset- und Steigungskorrektur dient zum Ausgleich von Sensortoleranzen bzw. zur Feinjustie-
rung von Abweichungen lhres Messumformers bzw. Signalgebers.

Der Umfang des Offset-/Steigungsmenti ist abh&ngig von dem gewahlten Eingangs-
signal. Es kann daher vorkommen, dass ein Einstellpunkt nicht zur Verfigung steht

@ oder dass das Menu uberhaupt nicht aufgerufen werden kann.

Bei Veranderung der Messart ,,InP“ werden die Werte fiir Offset- und Stei-
gungskorrektur zuriickgesetzt. AuBerdem kann eine Veranderung der Gerate-
skalierung bei Normsignalen (di.Lo, di.Hi) bzw. der Aufldsung und Einheit bei
Temperatur einen Einfluss auf Offset- und Steigungskorrekturwerte zur Folge
haben. Fuhren Sie daher die Konfiguration der Offset- und Steigungskorrektur
erst nach abgeschlossener Eingangs-Konfiguration durch!

Uberpriifen Sie auBerdem bei Anderungen der Eingangs-Konfiguration an-
schlieend lhre Einstellung fir die Offset- und Steigungskorrektur!.

Aufruf:

Gleichzeitig den [riickseitigen Taster] (Taste 5) und E] fur >2 Sekunden
driicken.

In der Anzeige erscheint “ OFFS".

Der Ausgangsfunktion kann frei im Bereich des Anzeigebereiches
eingestellt werden.

Allgemeine Beschreibung und Hinweise zur Bedienung:

Mit wird zum nachsten Parameter weitergeschaltet bzw. eine veranderte Einstellung
gespeichert.

Mit E oder wird in die Einstellebene gewechselt oder die Einstellung des Wertes
vorgenommen.

Mit werden Eingaben abgebrochen bzw. beendet. Anderungen, die nicht mit SET gespeichert
wurden, werden verworfen.

Wird > 10 s keine Taste gedriickt, so wird die Einstellung abgebrochen und in die
nachst héhere Ebene gewechselt.
Wird > 60 s keine Taste gedriickt, so wird das Menl automatisch beendet.
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9.1. Einstellung

In der Anzeige muss LFF5 stehen

Parameter Wert
E Beschreibung
r "o Offset
dFFa +IU% FS Die Eingabe des Offset erfolgt in Digit bzw. °C/°F.
Die einstellbaren Werte sind vom Messbereich abhangig
= i
CAL £ 510 o Steigungskorrektur

Parametereingabe beenden:

Taste ™1 driicken bis wieder JFF5 in der Anzeige erscheint.

Driicken Sie nun um das Menu zu verlassen.

Berechnung Korrektur

Temperatur:
Anzeige = (gemessener Wert — Offset) * (1 + Steigungskorrektur [% / 100] )

Normsignale:
Anzeige = (gemessener Wert — Offset — di.Lo) * (1 + Steigungskorrektur [% / 100] ) + di.Lo

Beispiele fiir Offset- und Steigungskorrektur:

Beispiel 1: Anschluss eines Pt1000-Fuhlers (mit Offsetfehler durch die Kabellange des Sensorkabels)
Die Gerateanzeige ohne Offset und Steigungskorrektur ist wie folgt: bei 0°C = 2°C, bei 100°C = 102°C

Es errechnet sich:  Nullpunkt: 2
Steigung: 102 — 2 = 100 (Abweichung = 0)
Einstellung: Offset= 2 (= Nullpunktabweichung)
Scale= 0.00

Beispiel 2: Anschluss eines 4-20mA-Druckmef3umformers
Die Gerateanzeige ohne Offset und Steigungskorrektur ist wie folgt: bei 0 bar = 0.08, bei 20 bar = 20.02

Es errechnet sich:  Nullpunkt: 0.08
Steigung: 20.02 — 0.08 =19.94
Abweichung: 0.06 (= Soll-Steigung — Ist-Steigung = 20.00 - 19.94)
Einstellung: Offset= 0.08 (= Nullpunktabweichung)
Scale= 0.30 (= Abweichung / Ist-Steigung = 0.06 / 19.94 = 0.0030 = 0.30% )

Beispiel 3: Anschluss eines Durchflussmessgebers
Die Gerateanzeige ohne Offset und Steigungskorrektur ist wie folgt: bei O I/min. = 0.00, bei 16 I/min. = 16.17

Es errechnet sich:  Nullpunkt: 0.00
Steigung: 16.17 — 0.00 = 16.17
Abweichung: -0.17 (= Soll-Steigung — Ist-Steigung = 16.00 - 16.17)

Einstellung: Offset= 0.00
Scale= -1.05 (=-Abweichung/ Ist-Steigung = -0.17/16.17 = -0.0105 = -1.05% )



E32.0.21.6B-05 Montage- und Betriebsanleitung GIR 2002 PID Seite 30 v. 40

10. Schaltpunkte bzw. Alarmgrenzen einstellen

Der Unterschied dieses Ments zum Ausgang-Konfigurationsmenti ist, dass die
Einstellung von Schaltverzégerungen und Vorzugslagen nicht moéglich ist.
Aufruf:
Taste 1™ fir >2 Sekunden driicken.

Abhangig von der in der Konfiguration die unter ,Output gewahlt wurde
erfolgt eine unterschiedliche Anzeige( siehe unten). Wechseln Sie hier-
zu in das entsprechend Kapitel. Der Wert kann frei im Bereich des An-
zeigebereiches eingestellt werden.

Allgemeine Beschreibung und Hinweise zur Bedienung:

Mit wird zum nachsten Parameter weitergeschaltet bzw. eine veranderte Einstellung
gespeichert.

Mit oder wird in die Einstellebene gewechselt oder die Einstellung des Wertes
vorgenommen.

Mit werden Eingaben abgebrochen bzw. beendet. Anderungen, die nicht mit SET gespeichert
wurden, werden verworfen.

Wird > 10 s keine Taste gedrtickt, so wird die Einstellung abgebrochen und in die
nachst héhere Ebene gewechselt.
Wird > 60 s keine Taste gedriickt, so wird das Menl automatisch beendet.

Bei Geréte mit Option S1 und SV1
@ stehen die Output-Ausfuhrungen 3P, 2P.AL und AL.F2 nicht zur Verfiigung.

Die Output-Ausflihrung 3P.AL steht nur bei Geraten mit Option R3, H3 und
N3 zur Verfugung.

Abh&ngig von der eingestellten Ausgangsfunktion (siehe Kapitel 8.1) kdnnen verschieden Parame-
ter eingestellt werden.

Ausgangsfunktion
my
Parameter Wert Beschreib (T
eschreibung gl ~
= nja e
ool oo oo oo -d
IR o ) I o
et Min. Anzeigewert ... | p|p.Regelung Einschaltpunkt X | x| x| x
Max. Anzeigewert
iPh { 9999 Proportionalband X | x | x| x
ink oFfF, {9995 Nachstellzeit in sek. (I-Anteil) X | x| x| x
\dEr oFF,{..9595 Vorhaltezeit in sek. (D-Anteil) X | x| x| x
c.on Min. Anzeigewert ... | Einschaltpunkt von Schaltfunktion 2 X X
Max. Anzeigewert
c.oFF Min. Anzeigewert ... | Ausschaltpunkt von Schaltfunktion 2 X X
Max. Anzeigewert
AL H ALlo.. Max-Alarmpunkt X | x| x
Max. Anzeigewert
Alig [Min. Anzeigewert.. Min-Alarmpunkt X | x| x
AL H
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Parametereingabe beenden:
Taste driicken bis wieder i.on in der Anzeige erscheint.
Driicken Sie nun um das Meni zu verlassen.

Beispiel: Sie haben einen Kiihlraum und méchten diesen auf eine Temperatur zwischen -20°C und -
22°C regeln. Hierflir ist fiir den Einschaltpunkt “1.on“ = -20°C und den Ausschaltpunkt “1.off* =
-22°C einzustellen.
=> Bei einer Temperatur tber -20°C schaltet das Gerat ein, bei -22°C schaltet es aus.

Bemerkung: Je nach Tragheit Ihres Kiihlkreislaufes ist ein Uberschwingen der Temperatur
moglich.

Beispiel: Sie mochten die Temperatur im oben beschriebenen Kihlraum zusétzlich auf Tempera-
tur von -15°C und -30°C alarmuberwachen.
Hierflr ist fir den Max-Alarm “AL.Hi* = -15°C und den Min-Alarm “AL.Lo* = -30°C einzu-
stellen.
=> Steigt die Temperatur Uber -15°C bzw. sinkt sie unter -30°C ab, so |6st das Gerat
nach der eingestellten Alarmverzdgerung den Alarm aus.

11. Manuelle StellgréfRenvorgabe

Das Gerat besitzt fur die Inbetriebnahme die Moglichkeit die Stellgrof3e manuell vorzugeben.
Hierbei wird die automatische Regelung deaktiviert und es kann die gewlnschte Stellgré3e Uber
die Tasten vorgegeben werden.

Mit Aufrufen der Funktion wird die aktuelle StellgréRe als Vorbelegung fir die manuelle Einstellung
Ubernommen.

Die Funktion ist unabhangig von der eingestellten Ausgangsfunktion aufrufbar. Sie hat jedoch ent-
sprechend der gewahlten Ausgangsfunktion eine unterschiedliche Wirkungsweise:

PID-Regelfunktion: der Regler gibt den manuell eingestellten Wert aus.
Der Ausgang wird sofort mit Verstellung des Wertes aktualisiert.

Eine Bestatigung des eingegebenen Wertes mit Taste ist nicht
erforderlich.

3-Punkt-Schrittregelung: der Regler gibt den manuell eingestellten Wert aus.
Die Ausgabe des eingestellten Wertes erfolgt erst mit Bestatigung

der Eingabe mit Taste

kein oder Alarm-Ausgang: die Funktion ist zwar aufrufbar, zeigt aber keine Wirkung auf die
Ausgange.

Aufruf:
Taste fur >4 Sekunden dricken.

In der Anzeige muss 5EE stehen.

Parameter Wert _
E E] E] Beschreibung
{SEL o0 .. i00n StellgroRe in %

@ Bitte bei 3-Punkt-Schrittregelung beachten: Mit der Taste Wird bei der

Parameter-Einstellung die gemachte Anderung abgebrochen. Die Anderung wird
hierbei verworfen und es bleibt der urspringliche Parameterwert erhalten.

Wird in der Parameter-Einstellung langer als 10 sec. keine Taste gedrickt, so wird
die Einstellung abgebrochen und die Anderung ebenfalls verworfen.

Dricken Sie nun um das MenU zu verlassen.
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12. Min-/Max-Wertspeicher

Das Gerat besitzt eine Min-/Max-Wertspeicher. Darin wird der tiefste und der héchste Messwert seit
dem Einschalten gespeichert.

Taste Beschreibung

Min.-Wert kurz driicken es wird kurz “Lo" angezeigt, anschlief3end wird
E] fur ca. 2 s der Min-Wert angezeigt.
Max.-Wert kurz driicken es wird kurz “Hi“ angezeigt, anschlief3end wird

fur ca. 2 s der Max-Wert angezeigt.

und Loéschen gleichzeitig fur es wird in der Anzeige kurz “CLr“ angezeigt, der
2 s dricken Min-/Max-Wert wird auf den aktuellen Anzeige-
wert zurlickgesetzt

13. Serielle Schnittstelle

Das Gerat besitzt eine EASYBus-Schnittstelle. Das Geréat kann als vollwertiges EASYBus-Modul
betrieben werden.

Die serielle Schnittstelle des Gerates ermdglicht die Kommunikation des Gerates mit einem uber-
geordneten Rechner. Die Datenabfrage und Ubertragung erfolgt im Master/Slave-Betrieb, d.h. das
Geréat sendet nur Daten auf Anforderung. Jedes Gerat besitzt eine ID-Nummer, so dass eine ein-
deutige Identifikation mdglich ist. Mit der entsprechenden Software (z.B. EASYBus-Configurator —
kostenlos im Internet erhaltlich) kann dem Geréat eine Gerateadresse zugeordnet werden.

Bendétigtes Zubehor fir den Schnittstellenbetrieb:
- Schnittstellen-Konverter EASYBus < PC:z.B. EBW1, EBW3, EBW64
- Software fur die Kommunikation mit dem Gerat
EBS20M / 60M: 20-/60-Kanal-Software zum Anzeigen des Messwertes

EASYControl net:  Universal Mehrkanal-Software zur Echtzeitaufzeichnung und -darstellung von
Messdaten eines Gerates im ACCESS®-Datenbankformat

EASYBUS-DLL: EASYBUS-Entwicklerpaket zur Entwicklung eigener Software, dieses enthalt
eine universelle Windows®-Funktionsbibliothek mit Dokumentation und Pro-
grammbeispielen. Die DLL kann von allen gangigen Programmiersprachen ein-
gebunden werden.

14. Alarm-Anzeige

Ist eine Ausgangsfunktion mit Min-/Max-Alarmiberwachung ausgewahlt (out = AL.F1) so wird bei
Auftreten eines Min- bzw. Max.-Alarmes dieser durch LED’s angezeigt.

Min.-Alarm: es leuchtet die LED’s ,Alarm“ und ,min®
Max.-Alarm: es leuchtet die LED’s ,Alarm“ und ,max*
Tritt ein System-Alarm bzw. System-Fehler auf, so wird dieser als min und max-Alarm gehandhabt.

Es leuchten dann die LED’s ,Alarm®, ,min“ und ,max“. AuRerdem wird der Fehlercode in der An-
zeige dargestellt.
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15. Fehlercodes

Erkennt das Gerat unzulassige Betriebszustande, wird ein entsprechender Fehlercode angezeigt.

Folgende Fehlercodes sind definiert:

Err.1:

Err.2:

Err.3:

Err.4:

Messbereich Uberschritten
Der Messbereich des Gerates ist Uberschritten.

Mdgliche Ursache: - Eingangssignal zu grof3
- FOhlerbruch (bei Pt100 und Pt1000)
- Fuhlerschluss (bei 0(4)-20mA)
- Zahleruberlauf

Abhilfe: - Die Fehlermeldung wird zurtickgesetzt, sobald das Eingangssignal
wieder innerhalb der zugelassenen Grenzen liegt.
- Sensor, Messumformer bzw. Frequenzgeber tberprufen.
- Geratekonfiguration tberprifen (z.B. Eingangssignal).
- Zahler ricksetzen.

Messbereich unterschritten
Der Messbereich des Gerates ist unterschritten.

Mdogliche Ursache: - Eingangssignal zu klein bzw. negativ
- Strom kleiner 4mA
- Fuhlerschluss (bei Pt100 und Pt1000)
- Fuhlerbruch (bei 4-20mA)
- Zahlerunterlauf

Abhilfe: - Die Fehlermeldung wird zurtickgesetzt, sobald das Eingangssignal
wieder innerhalb der zugelassenen Grenzen liegt.
- Sensor, Messumformer bzw. Frequenzgeber tGberprufen.
- Geratekonfiguration Uberprifen (z.B. Eingangssignal).
- Zahler rucksetzen.

Anzeigebereich Uberschritten

Der max. mogliche Anzeigebereich von 9999 Digit des Gerétes ist tUiberschritten.

Mdogliche Ursache: - Skalierung fehlerhaft
- Z&ahleruberlauf

Abhilfe: - Die Fehlermeldung wird zurtickgesetzt, sobald der Anzeigewert
wieder < 9999 ist.
- Zahler riicksetzen.
- Bei haufigem Auftreten sollte ggf. tiberlegt werden ob der durch die
Skalierung gewéahlte Anzeigebereich nicht zu grol3 gewahlt wurde und
entsprechend reduziert werden sollte (z.B. Faktor 10)

Anzeigebereich unterschritten

Der min. mogliche Anzeigebereich von -1999 Digit des Geréates ist unterschritten.

Mogliche Ursache: - Skalierung fehlerhaft
- Z&ahlerunterlauf

Abhilfe: - Die Fehlermeldung wird zurtickgesetzt, sobald der Anzeigewert wieder

innerhalb der zugelassenen Grenzen liegt.

- Zahler ricksetzen.

- Bei haufigem Auftreten sollte ggf. Uberlegt werden ob der durch die
Skalierung gewéahlte Anzeigebereich nicht zu grol3 gewéahlt wurde und
entsprechend reduziert werden sollte (z.B. Faktor 10)

Err.7: Systemfehler

Das Gerat hat eine integrierte Eigendiagnosefunktion, die stdndig wesentliche Teile des
Gerates kontrolliert. Erkennt die Diagnosefunktion einen Defekt, wird die Fehlermeldung
Err.7 angezeigt.

Mdgliche Ursache: - zulassige Betriebstemperatur Gber- bzw. unterschritten
- Gerat defekt

Abhilfe: - Betriebstemperatur einhalten
- Gerat austauschen.
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Err.9: Sensor defekt
Der angeschlossene Fihler oder Geber ist defekt.

Mogliche Ursache: - Fiuhlerbruch bzw. Fihlerkurzschluss bei Pt100 oder Pt1000
- Fuhlerbruch bei Thermoelementen

Abhilfe: - Sensor kontrollieren und ggf. austauschen

Er.11: Wert konnte nicht berechnet werden

Eine fur die Berechnung des Anzeigewertes nétige Messgrél3e ist fehlerhaft oder aulRer-
halb des zulassigen Bereiches.

Mdgliche Ursache: - Skalierung fehlerhaft
Abhilfe: - Einstellung und Eingangssignal prifen

Er.12: Ungultiger Wert, Fehlerhafte Konfiguration

Die Geratekonfiguration ist fehlerhaft durchgefthrt worden und es kann deswegen kein
gultiger Anzeigewert errechnet werden.

Mdogliche Ursache: - Geratekonfiguration fehlerhaft
Abhilfe: - Geratekonfiguration Uberprifen

16. Optionale Sonderfunktion: Tara

Das Gerat besitzt optional eine Tara-Funktion. Hiermit kann der Anzeigewert auf 0 gesetzt werden,
die Anzeige erfolgt dann ,relativ* zum gesetzten Tara-Wert.

Aufruf der Tarafunktion: kurz driicken der Anzeigewert wird auf O gesetzt

Léschen der Tarafunktion: fur ca. 2 s driicken es wird in der Anzeige wieder der
aktuellen Messwert angezeigt.

Als Zeichen das die Tarafunktion aktiviert ist, blinkt die LED ,S2°“.

Ein Aufrufen der Tarafunktion bei einem ,normalen“ Anzeigewert von 0 ist nicht
moglich. Ist die Tarafunktion bereits aktiv wird sie in diesem Fall geléscht..

17. AuBerbetriebnahme, Riicksendung und Entsorgung

17.1. AuRerbetriebnahme

Vor AulRerbetriebnahme ist das Gerat an geeigneter Stelle (z.B. Sicherung) von der Versorgungs-
spannung zu trennen. Die allgemein geltenden Sicherheitsregeln sind einzuhalten.

Vergewissern Sie sich vor dem aul3er Betrieb setzen dass die zu schaltenden Lasten ebenfalls
abgeschaltet sind und sich in einem Zustand befinden, die keine Gefahrdung darstellen.

17.2. Ricksendung und Entsorgung

/ [u]\\ Alle Geréate, die an den Hersteller zurtickgeliefert werden, mussen frei von Gefahr-
stoffen sein. Gefahrstoffe am Gehause konnen Personen oder Umwelt geféahrden.

Verwenden Sie zur Rucksendung des Gerats, insbesondere wenn es sich um ein
noch funktionierendes Gerét handelt, eine geeignete Transportverpackung.

Legen Sie dem Geréat das ausgefillite Ricksendeformular der GHM-Homepage unter
http://www.ghm-messtechnik.de/downloads/ghm-formulare.html bei.

ﬁ Das Gerat darf nicht Uber die Restmulltonne entsorgt werden.
I

Senden sie das Gerat an uns zurlick (ausreichend frankiert, siehe auch Hinweise
oben).

Wir entsorgen das Gerat sachgerecht und umweltschonend.


http://www.ghm-messtechnik.de/downloads/ghm-formulare.html
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18. Technische Daten

Max. Anschlussdaten: siehe Kapitel 5.3 (Anschlussdaten)

Messeingang:

Universaleingang fur

Messart Eingangssignal Messbereich Auflésung Bemerkung
Spannungs- [(0-10V 0..10V Ri > 200 kOhm
signal 0-2V 0.2V Ri > 10 kOhm
0-1V 0..1V Ri > 10 kOhm
0-50mV 0...50 mVv Ri > 10 kOhm
Stromsignal 4 —-20mA 4 .20 mA Ri = ~ 125 Ohm
0—-20mA 0..20mA Ri = ~ 125 Ohm
Widerstands- -50.0 ... +200.0 °C ° o
0.1 °C bzw. °F
thermometer Pt100 (bzw. -58.0 ... +392.0 °F) 3-Leiter-Anschluf
o max. zul. Leitungswiderstand: 20 Ohm
-200 ... +850 °C 1°C bzw. °F
(bzw. -328 ... +1562 °F) ’
-200 ... +850 °C 0 0 :
Pt1000 (bzw, -398 ... +1562 °F) 1 °C bzw. °F | 2-Leiter-AnschluR
Thermo- -70.0 ... +250.0 °C 0 °
element . . (bzw. -94.0 ... +482.0 °F) 0.1°C bzw. °F
NiCr-Ni  (Typ K) 270 1372 °C
= e + ° o o
(bzw. -454 ... +2502 °F) 1°Cbzw. °F
-50 ... +1750 °C ° 0
Pt10Rh-Pt (Typ S) (bzw, 58 ... +3182 °F) 1°C bzw. °F
-100.0 ... +300.0 °C ° o
o (bzw. -148.0 ... +572.0 °F) 0.1°Cbzw. °F
NiCrSi-NiSi (Typ N)
-270 ... +1350 °C 1°C bzw. °F
(bzw. -454 ... +2462 °F) '
-70.0 ... +300.0 °C ° o
) (bzw. -94.0 ... +572.0 °F) 0.1 °Cbzw. °F
Fe-CuNi (TypJ)
-170 ... +950 °C 1°C bzw. °F
(bzw. -274 ... +1742 °F) ’
-70.0 ... +200.0 °C ° o
_ (bzw. -94.0 ... +392.0 °F) 0.1°Cbzw. °F
Cu-CuNi (TypT) 270 200 °C
= e + ° o o
(bzw. -454 ... +752 °F) 1°C bzw. °F
Frequenz ; Signal Low: 0.0-0.5V
q TTL-Signal OHz ... 10 kHz 0.1 mMHZ | Signal High: 2.7 — 24 v
Schaltkontakt interner Pull-Up-Widerstand (~7 kOhm
NPN OHz...3kHz 0.1 mHz gegen +3.3V) wird zugeschaltet.
interner Pull-Down-Widerstand (~7
Schaltkontakt PNP [0 Hz ... 1 kHz 0.1mHz |50 gegen GND) wird zugeschaltet
Durchfluss TTL'Signal' entsprechend Frequenz entsprechend
Schaltkontakt NPN, PNP P q Frequenz
Drehzahl TTL-Sianal _ | zuschaltbarer Vorteiler (1-1000),
s(;hankoln?ank?,\fp,\L PNP 0 ... 9999 U/min 0.001 U/min fulsfrequenz: max. 600000 Imp./min.
Zahler Auf, | 7T -signal, 0 ..9999 zuschaltbarer Vorteiler (1-1000)
Zahler Ab | schaltkontakt NPN, PNP | mit Vorteiler: 9 999 000 Pulsfrequenz: max. 10000 Imp./s *
. . Riicksetzen: R < 1kOhm
Ricksetzeingang |- Freigabe: R > 100 kOhm

* = bei Schaltkontakt entsprechend Frequenzeingang geringere Werte
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Anzeigebereich: (fur Spannung-, Strom-, Frequenzmessung)
-1999 ... 9999 Digit, Anfangs-, Endwert und Dezimalpunktposition frei wahlbar
empfohlene Spanne: < 2000 Digit
Genauigkeit: (bei Nenntemperatur)
Normsignal: < 0.2% FS +1Digit (bei 0 — 50mV: < 0.3% FS +1Digit)
Widerstandsthermometer: < 0.3% FS +1Digit
Thermoelemente: < 0.3% FS +1Digit (bei Type S: < 0.5% FS £1Digit)

Frequenz: < 0.1% FS +1Digit

Vergleichstelle: +1°C +1Digit
Temperaturdrift: <0.01% FS /K (bei Pt100 — 0.1°C: < 0.015% FS / K)
Messrate: ca. 100 Messungen / s (bei Normsignal) bzw.

ca. 4 Messungen / s (bei Temperaturmessung) bzw.
ca. 100 Messungen /s
(bei Frequenz, rpm mit f > 100 Hz) bzw. 1/f +15 ms (bei f < 100 Hz)

Anzeige: ca. 13 mm hohe, 4-stellige rote LED-Anzeige
Bedienung: mittels 4 Taster oder Uber Schnittstelle.
Schnittstelle: EASYBus-Schnittstelle, galv. Getrennt. Buslast: 1 EASYBus-Grundeinheit

Transmitterversorgung: 24 Voc £5%, 22 mA, galvanisch getrennt
bzw. entsprechend der Angabe auf Typenschild

Ausgange: von Gerateausflhrungen abhangig

Schaltausgéange: 2 potentialfreie Relais-Ausgange (Standard)
Optional: Steuerausgéange fur externes Halbleiterrelais,
bzw. entsprechend der Angabe auf Typenschild

Ausgang 1: * Relais: SchlieRer, Schaltleistung: Max. 5 A (ohmsche Last), 250 Vac
(bei Option H1:  Steuerausgang fur externes Halbleiterrelais,
Steuerspannung: ~6 Voc / max. 15 mA)

Ausgang 2: Relais: Wechsler, Schaltleistung: Max. 10 A (ohmsche Last), 250 Vac
(bei Option H2:  Steuerausgang fur externes Halbleiterrelais,
Steuerspannung: ~6 Voc / max. 15 mA)

Reaktionszeit: <25ms bei Normsignal
<05s bei Temperatur, Frequenz (f > 4 Hz)

Funktionen: 2-Punkt, 3-Punkt, 2-Punkt mit Alarm, Min-/Max-Alarm gemeinsam oder ge-
trennt und 3-Punkt mit Alarm *°.

Schaltpunkte: frei wahlbar

Stetigausgang: *#*  0-20 mA und 4-20 mA (SA..) oder 0-10V (SV..)
bzw. entsprechend der Angabe auf Typenschild

Genauigkeit: 0.3%FS
Nullpunktoffset: 30 mV bei 0..10 V, 60 pA bei 0..20 mA
Min. zulassige Last: 1000 Ohm (fir SV1, SV3)
Max. zulassige Biurde:300 Ohm (fur SAL, SA3)
Option R3 H3 oder N3: *&:
Zusatzlicher 3ter Ausgang fur die Alarmmeldung (erméglicht Ausgangsfunktion 3-Punkt mit Alarm)
o Ausgang 3:  Potentialfreier Relais-Schaltkontakt (Wechsler)
Schaltleistung: Max. 1 A/ 30 Voc bzw. 40 Vac
« Ausgang 3:  Steuerausgang fur externes Halbleiterrelais
Steuerspannung: ~14 Voc / max. 15 mA
Ausgang 3:  galv. getrennter NPN-Schaltausgang, -Ua schaltend
2 Schaltleistung: Max. 1 A /30 Voc
Hilfsspannung: 14 Voc / max. 15 mA
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Versorgung: 230 Vac (= 10%), 50/60 Hz (Standard)
bzw. entsprechend der Angabe auf Typenschild
Isolierung: Uberspannungskategorie Il nach EN 61010-01
Leistung: ca. 4 VA (Stetigausgangsoptionen ca. 5,5 VA)
Nenntemperatur: 25°C

Umgebungsbedingungen:
Arbeitstemperatur:  -20 bis +50 °C
Relative Feuchte: 0 bis 80 % rel. LF. (nicht betauend)
Lagertemperatur: -30 bis +70 °C
Max. Einsatzhohe: 5000 m tuber NN

Gehause: Schalttafel- / Gehauseeinbau mit Halteklammern
Abmessung: 96 x 48 mm (Frontrahmenmal3 B x H).
Einbautiefe: ca. 115 mm (inkl. Schraub-/Steckklemmen)

Befestigung: mit Halteklammer

Schalttafelausschnitt: 90.5 *°° x 43.0 > mm (B x H)

Elektroanschluss: Ruckseitig Uber Schraub-/Steckklemmen

Leiterquerschnitte: Signalklemmen:
0.14 bis 1.5 mm? eindrahtig oder Litze flexibel mit Aderendhulse
(Aderendhulse mit Kunststoffhilse: max: 1 mmg2)
Netzklemmen:
0.14 bis 2.5 mm? eindrahtig oder Litze flexibel mit Aderendhulse
(Aderendhilse mit Kunststoffhilse max: 1,5 mm?)

Schutzdaten:
Schutzart Front: IP 54 nach EN 60529, mit Dichtung GGD4896: IP 65
Schutzart Gehause
und Anschluss: IP 20 nach EN 60529

Verschmutzungsgrad: 2 nach EN 61010-1

Richtlinien / Normen: Die Gerate entsprechen folgenden Richtlinien des Rates zur Angleichung
der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten:
2014/35 EU Niederspannungsrichtlinie
2014/30/EU EMV Richtlinie
2011/65/EU RoHS
Angewandte harmonisierte Normen:
EN 61326-1 : 2013 Stéraussendung Klasse B,
Storfestigkeit nach Tabelle 2
Zusétzlicher Fehler: <1%
EN 61010-1: 2011

*3 nicht vorhanden bei GIR 2002 mit Optionen SA1 und SV1
** nur vorhanden bei Optionen SA1 und SV1

*> nur vorhanden bei Optionen SA3 und SV3

*® nur vorhanden bei Optionen R3, H3 und N3



E32.0.21.6B-05 Montage- und Betriebsanleitung GIR 2002 PID Seite 38 v. 40

19. Glossar: PID-Regelung Begriffserklarung

3-Punkt Schrittregler: (Ventilantriebs-Steuerung: auf / neutral / zu)
Es werden die 2 Ausgéangen des Reglers verwendet um ein Motor fir ein Stellglied (z.B. Ventil)
anzusteuern.
Der Motor des Stellgliedes muss hierfir 2 Anschliisse (auf und zu) besitzen.

Sollwert:
Gibt die Temperatur an auf den die Regelung erfolgen soll.

StellgroRe:
Gibt die Leistung an, die vom Regler an den Prozess weitergegeben wird.
0 = 0% Leistung ; 1 = 100% Leistung.

Wird beim

PID-Regler durch Takten der Schaltfunktion 1 oder dem Stetigausgang ausgegeben

3-Punkt Schrittregler durch Schalten der Schaltfunktion 1 und Schaltfunktion 2 ausgegeben.
Ausgang 1 = Stellglied 6ffnen
Ausgang 2 = Stellglied schliel3en

»1.Pb“ (Proportionalband) :
Bandbreite um den Sollwert, bei der die Proportionalregelung linear anspricht.
Ein kleiner Proportionalanteil hat zur Folge dass bei geringer Sollwertanderung eine starke An-
derung der Heizleistung erfolgt.
Bei grof3em Proportionalanteil greift der Regler nur schwach ein. Die Regelung wird trége.

»1.Int“ (Nachstellzeit, I-Anteil):
Integralzeit in Sekunden des PID — Regelalgorithmus. Je gré3er der eingestellte Wert, desto
schwéacher die Wirkung. Bei kurzen Nachstellzeiten neigt die Regelung zum Schwingen.

»1.dEr“ (Vorhaltezeit, D-Anteil):
Vorhaltezeit in Sekunden des PID-Regelalgorithmus. Je kleiner der eingestellte Wert, desto
schwéacher die Wirkung. Die Vorhaltezeit wirkt der Anderung der Stellgrof3e entgegen.

»1.CyC* (Zykluszeit):
Zykluszeit in Sekunden der Regelung. Der Regelzustand wird im eingestellten Zyklus ermittelt
und die StellgroRe entsprechend ausgegeben.
Bei PID-Regelung gleichzeitig Zykluszeit von Ausgang 1.

»1.dur® (Laufzeit des motorisierten Antriebs):
Zeit in Sekunden die der Antrieb bendtigt um das Stellglied von der Position ,ganz zu® in die
Position ,ganz gedffnet* zu bringen.

»1.thr“ (Mindestregelwert des motorisierten Antriebs):
Mindestéanderung der Stellgré3e in % die erreicht werden muss, damit eine Wirkung auf den
Ausgang erfolgt. Mit dieser Einstellung kann verhindert werden, dass eine zu haufige oder zu
kurze Ansteuerung des Motorstellgliedes erfolgt.

20. Anhang A: Tipps zur Einstellung des GIR 2002 PID als Heizungsregler

1. Sollwert ,,1.SP*
Der Sollwert gibt an, auf welche Temperatur das Gerat regeln soll. Stellen Sie hier den benétigten Wert ein.

2. Proportionalband ,,1.Pb“

Der Proportionalband bestimmt wie stark das Gerat auf Abweichungen der Ist-Temperatur von der
Solltemperatur reagiert. Ist die Abweichung gleich dem Proportionalband, ist die Heizleistung
100%. Ist die Abweichung 0°C, ist die Heizleistung 0%.

Beispiel 1:,,1.Sp“=200.0, ,1.Pb“=50.0
Ist-Temperatur=150°C =» Regelabweichung=50°C =» Heizleistung=100%
Ist-Temperatur=180°C =» Regelabweichung=20°C =» Heizleistung=40%

Beispiel 2: ,1.Sp“=200.0, ,1.Pb“=100.0
Ist-Temperatur=150°C =» Regelabweichung=50°C =» Heizleistung=50%
Ist-Temperatur=180°C =» Regelabweichung=20°C =» Heizleistung=20%

Je kleiner das Proportionalband ist, desto starker greift das Geréat bereits bei kleiner Sollwertab-
weichung ein. Die Regelung wird instabil.
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Il Vorsicht : Bei zu kleinem Pb kann es zu erheblichen Ubertemperaturen kommen !!
Ist das Proportionalband zu grof3 wird die Regelung zu tréage.

Tipp zur Ermittlung des Proportionalbandes ,,1.Pb“
Stellen sie folgende Werte im Gerat ein:

Sollwert ,1.SP* gewunschte Temperatur
Proportionalband ,1.Pb*: 150.0

Nachstellzeit ,1.Int*: 0 (aus)

Vorhaltezeit ,1.dEr*: 0 (aus)

Zykluszeit ,1.CyC*: 2s (10s bei tragem Regelkreis)

Nachstellzeit ,1.Int* und Vorhaltezeit ,1.dEr“ werden auf aus gestellt. Das Gerat arbeitet als P-
Regler

Nehmen sie die Regelung in Betrieb und warten Sie, bis sich eine konstante Temperatur einstellt.
Diese Temperatur, kann weit unter dem Sollwert liegen, sollte aber stabil stehen. Verkleinern Sie
nun ,1.Pb“ langsam so lange, bis die Temperatur nicht mehr stabil steht, sondern standig auf und
ab schwankt (ca. £1°C). Ist die Schwankung zu grof3 erhéhen Sie ,1.Pb" wieder etwas.

Bitte beachten Sie, dass Sie je nach Regelkreis sehr lange Einschwingzeiten abwarten mussen.
Stellen Sie nun ,,1.Pb*“ auf das 2fache des so ermittelten Wertes.

3. Nachstellzeit ,,1.Int“

Unter 2 wurde das Gerét als reiner P-Regler konfiguriert. Dieser reagiert nur auf die Abweichung der
Ist-Temperatur zur Soll-Temperatur. Da bei einer Abweichung O die Heizung ganz aus ist, wird die
geregelte Temperatur immer unter dem Sollwert liegen. Anders verhalt es sich beim PIl-Regler. Der
Pl-Regler ist zusatzlich noch ein integraler Regler. Dies bedeutet, dass nicht nur die Abweichung be-
ricksichtigt wird, sondern auch noch wie lange diese Abweichung vorhanden ist. Je langer eine Ab-
weichung vorhanden ist, desto groRer wird die Heizleistung. Die Heizleistung verandert sich, solange
eine Abweichung vorhanden ist. Dadurch kénnen auch kleine Abweichungen im Laufe der Zeit ausge-
regelt werden.

Wie stark dieser Eingriff ist wird mit der Nachstellzeit ,1.Int" festgelegt. Ist ,1.Int“ klein, regelt das Ge-
rat schnell auf die Solltemperatur.

Wird ,1.Int“ aber zu klein gewahlt, wird der Regelkreis wird instabil (,Uberschwingen’), die Temperatur
schwankt um den eingestellten Sollwert.

1! Vorsicht: Bei zu kleiner Nachstellzeit ,,1.Int“ kann es zu erheblichen Ubertemperaturen
kommen !l

Wird ,1.Int“ zu grof3 gewahlt, kann es sehr lange dauern, bis auf den Sollwert geregelt wird.

Tipp zur Ermittelung der Nachstellzeit ,,1.Int"
Stellen sie folgende Werte im Gerét ein:

Sollwert ,1.SP* gewunschte Temperatur
Proportionalband ,1.Pb*: wie unter 2 ermittelt
Nachstellzeit ,1.Int" 3600

Vorhaltezeit ,1.dEr": 0 (aus)

Zykluszeit ,1.CyC*: 2s (10s bei tragem Regelkreis)

Vorhaltezeit ,1.dEr* bleibt aus. Das Gerat arbeitet als PI-Regler.

Nehmen Sie die Regelung in Betrieb und warten Sie, bis die Temperatur den Sollwert erreicht. Wenn
dies zu lange dauert, verkleinern Sie ,1.Int“. Um unnétiges Uberschwingen zu verhindern, beobachten
Sie bitte wie schnell die Temperatur ansteigt. Ist der Anstieg sehr gering, verringern Sie ,1.Int“ weiter.
Ist er bereits sehr stark vergréRern Sie ,1.Int“. Sofern ,1.Int“ nicht bereits zu klein ist, sollte die Tem-
peratur stabil beim Sollwert stehen bleiben. Auf den Regelkreis wird nun eine Stérung gegeben (z.B.
Einfullen von kaltem Wasser in ein Wasserbecken oder Auflegen eines kalten Gegenstandes auf ei-
nen temperaturgeregelten Metallblock, usw.), wobei die Stdrung mdéglichst den tatsachlichen im Be-
trieb auftretenden Stérungen entsprechen sollte. Kann keine Stérung erzeugt werden, kann alternativ
der Sollwert verstellt werden.

Beobachten Sie, wie das Gerat wieder auf die Solltemperatur regelt. Schwingt die Temperatur tber,
muss die Nachstellzeit ,1.Int“ vergrofRert werden. Nahert sich die Temperatur nur sehr langsam dem
Sollwert, kann ,1.Int" noch weiter verkleinert werden.
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Bitte beachten Sie, dass Sie nach jeder Anderung von ,1.Int“ die Einschwingzeiten (kann je nach
Regelkreis einige Minuten dauern) abwarten missen.

Erhdhen Sie ,1.Int* auf das 1.2fache des ermittelten Wertes.

4. Vorhaltezeit ,,1.dEr“

Schittet man z.B. in ein beheiztes Wasserbecken kaltes Wasser, fallt die Temperatur des Beckens
rapide ab. Ein Bediener, der die Temperatur des Beckens per Hand regelt, wird intuitiv sofort eine
sehr gro3e Heizleistung zuschalten, diese dann rasch wieder reduzieren, um sich dann durch lang-
sames Verstellen der Heizleistung an die Solltemperatur heranzutasten.

Fur dieses starke Eingreifen bei einer groRen Temperaturéanderung ist der D-Anteil (differentieller An-
teil) des PID-Reglers zustandig. Der D-Anteil reagiert nicht auf die Abweichung der Temperatur vom
Sollwert, sondern auf die Temperaturanderung. Fallt die Temperatur schnell ab, ergibt sich durch den
D-Anteil eine hohe Heizleistung. Nahert sich die Temperatur dem Sollwert sehr schnell, reduziert der
D-Anteil die durch den P und I-Anteil vorgegebene Heizleistung. Ist keine Temperaturanderung vor-
handen, ist der D-Anteil O.

Wie stark der Eingriff durch den D-Anteil ist, wird mit der Vorhaltezeit ,1.dEr* bestimmt. Ein kleiner
Wert fur ,,1.dEr* hat eine geringe Reaktion auf Temperaturdnderungen, ein grofl3er entsprechend eine
starke zur Folge.

In vielen Anwendungsfallen hat sich die Verwendung des Gerétes als PI-Regler als vollkommen aus-
reichend erwiesen. Stellen Sie in diesem Falle die Vorhaltezeit ,,1.dEr* auf 0.

Wird das PID-Regelverhalten bendtigt muss ,1.dEr“ ermittelt werden. Dies erfordert allerdings genaue
Kenntnisse der Regelstrecke und einiges regelungstechnisches Wissen. In der Praxis hat sich aber
eine Vorhaltezeit ,1.dEr“ = Nachstellzeit ,1.Int“/5 vielfach bewahrt.

Stellen Sie ,,1.dEr“ auf das 0.2fache von ,,1.Int“ ein.

5. Zykluszeit ,,1.CyC*“

Im Gerat wird die Heizleistung durch Ein-/Ausschalten der vorhandenen Heizung geregelt. Werden
nur 50% der vorhandenen Heizleistung bendétigt, wird die Heizung nur die Halfte der Zeit einge-
schaltet. Wie haufig dies passiert bestimmt die Zykluszeit ,1.CyC*

Beispiel: vorhandene Heizleistung 1000 W, bendétigt werden 600 W Heizleistung

Bei einer Periodendauer T=10s wird das Geréat die Heizung also fir 6s ein und fir 4s ausschal-
ten.

Bei einer Periodendauer T=200s wirde die Heizung 120s ein und 80s aus sein.

Wahlt man die Zykluszeit zu grof3, wird sich das zu heizende Objekt (trotz richtig eingestellter Wer-
te fur ,1.SP“, ,1.Int% ,1.dEr*) wahrend der langen Einschaltdauer viel zu hoch erhitzen, um dann
wahrend der Ausschaltzeit wieder entsprechend abzukihlen. Wahlt man die Zykluszeit sehr klein,
hat dies haufiges Schalten der Relais zur Folge, was wiederum zu einer entsprechenden Verkiir-
zung der Lebensdauer der Relais fuhrt. Idealerweise wahlt man die Zykluszeit also so grof3, dass
gerade noch kein merklicher Einfluss wahrend der Ein-/Ausschaltphasen erkennbar ist.

Tipp zur Ermittelung der Zykluszeit ,,1.CyC*:

Erh6hen Sie die Zykluszeit so lange, bis gerade noch keine Verschlechterung der Regelung er-
kennbar ist.
Stellen Sie ,,1.CyC“ auf das 0.8fache dieses Wertes.



